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Lineartisch Alpha 15-B-155
mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 263 (333) + 2x Blockldnge Faltenbalg
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Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 7,80 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,95 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 150 mm: 2,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 220 mm: 4,10 kg Leerlaufdrehmoment: 0,35 Nm
Gesamtlange max.: 1500 mm
Kréfte und Momente . Antriebselement KGT
+FX
Drehzahl max.: 3000 min-
+Mx Durchmesser: 20 mm
. - Steigung: 5/10/20/50 mm
+My Tréagheitsmoment: 8,50 +105 kgm?/m
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Krafte dynamisch [N] £ 2000 \
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Berechnung der Faltenbalg-Blocklénge ,FB*

Verfahrweg / 22
Anzahl der Falten « 3 -2

Beispiel fiir Verfahrweg 500 mm:

500 mm / 22 = 22,73 => 23 Falten (Aufrunden!)
23 « 3 - 2 = 67 mm einfache Blocklange (FB)

= Anzahl der Falten
= Blocklédnge Faltenbalg (FB)

Stand: 29.03.2021
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Lineartisch Alpha 20-B-225
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mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 353 (453)9 + 2x Blockldnge Faltenbalg 225 |
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Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 17,60 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,70 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 220 mm: 6,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 320 mm: 9,00 kg Leerlaufdrehmoment: 1,20 Nm
Gesamtlange max.: 2000 mm
Kréfte und Momente R Antriebselement KGT
X
Drehzahl max.: 3000 min-t
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] - Steigung: 5/10/25/50 mm
+My Tragheitsmoment: 2,25 «10“ kgm?/m
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Berechnung der Faltenbalg-Blocklange ,FB“

Verfahrweg / 32
Anzahl der Falten « 3 -2

= Anzahl der Falten
= Blocklange Faltenbalg (FB)

Beispiel fiir Verfahrweg 500 mm:

500 mm / 32 = 15,62 => 16 Falten (Aufrunden!)
16 « 3 — 2 = 46 mm einfache Blocklange (FB)

Stand: 29.03.2021
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Lineartisch Alpha 30-B-325

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfiihrung (SSS)

Gesamtildnge = Verfahrweg + 462 (592)@ + 2x Blockldnge Faltenbalg 325
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Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 37,00 kg Geschwindigkeit max.: 2,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,80 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 13,40 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 450 mm: 18,80 kg Leerlaufdrehmoment: 1,60 Nm
Gesamtlange max.: 3000 mm
Krafte und Momente o Antriebselement KGT
X
Drehzahl max.: 3000 min™!
. +Mx Durchmesser: 32 mm
. Steigung: 5/10/20/40 mm
Tragheitsmoment: 6,45 +10* kgm?/m
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Berechnung der Faltenbalg-Blocklange ,FB“ Beispiel fiir Verfahrweg 500 mm:
Verfahrweg / 42 = Anzahl der Falten 500 mm /42 = 11,90 => 12 Falten (Aufrunden!)

Anzahl der Falten « 3—-2 = Blocklange Faltenbalg (FB) 12 « 3 — 2 = 34 mm einfache Blocklange (FB)

* bei KGT 3240 und 3260: 8000 N

Seite A3 Stand: 29.03.2021



Lineartisch Alpha 35-B-455
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mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfiihrung (SSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 582 (7329 + 2x Blockldnge Faltenbalg
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Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 65,20 kg Geschwindigkeit max.: 2,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 5,20 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 450 mm: 26,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schilitten kpl. 600 mm: 33,80 kg Leerlaufdrehmoment: 2,50 Nm
Gesamtlange max.: 3000 mm
Kréafte und Momente R Antriebselement KGT
X
Drehzahl max.: 3000 min-!
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: Steigung: 5/10/20/40 mm
+My Tragheitsmoment: 1,65 *10° kgm?/m
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Berechnung der Faltenbalg-Blocklange ,FB“

Verfahrweg / 52
Anzahl der Falten « 3 -2

= Anzahl der Falten
= Blocklange Faltenbalg (FB)

Beispiel fiir Verfahrweg 500 mm:

500 mm /52 = 9,62 => 10 Falten (Aufrunden!)
10 » 3 — 2 = 28 mm einfache Blocklénge (FB)

Stand: 29.03.2021
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Profilabmessungen und Nutensteine (NS)

Profil Alpha-15-B-155

spezifische Masse [kg/m] 6,42
Flachenmal [mm?] 2377
Flachentragheitsmoment ly [mm?] 133830
o Flachentragheitsmoment Iz [mm?] 5816886
< Widerstandsmoment Wy [mm?] 9953
Widerstandsmoment Wz [mm?] 74232
Profil Alpha-20-B-225
spezifische Masse [kg/m] 12,54
Flachenmaly [mm?] 4644
[ Flachentragheitsmoment ly [mm?] 359736
Z - 110 4 Flachentragheitsmoment Iz [mm?®] 22821235
A elol =2 Widerstandsmoment Wy [mm?] 22400
Widerstandsmoment Wz [mm?] 201344
"V Profil Alpha-30-B-325
- spezifische Masse [kg/m] 20,56
Flachenmal® [mm?] 7615
[‘_‘+'L j B Flachentragheitsmoment ly [mm?] 774301
f = Flachentragheitsmoment Iz [mm?] 84507566
o[ 104 o Widerstandsmoment Wy [mm?] 40299
19 Widerstandsmoment Wz [mm?] 517153
20 ' Profil Alpha-35-B-455
455 spezifische Masse [kg/m] 38,73
Flachenmal [mm?] 14346
=5 C ») + & Flachentragheitsmoment ly [mm?*] 1810370
Flachentragheitsmoment Iz [mm*] 284741450
Sl= 108 Widerstandsmoment Wy [mm?] 79280
Lo o Widerstandsmoment Wz [mm?] 1243935
Anschlagkante Standard Seite C
Lineareinheit Seite * NS Ident.-Nr. [mlm] [mbm] [mhm] g
NS3/4/6/11/15 NS 4.1/10 . e T Tt s e
E 4.1 16552 20 13 6 M8
Alpha 15-B-155 10 16499 20 13 6 M6
RM4 15371 13 8 6 M5
g _Z CundD 11 13510 12 10 35 M4
Q 15 19211 25 | 18 8 | M8
Alpha 20-B-225 ) RM6 15372 18 10 8 M6
CundD 11 13510 12 10 35 | M4
E 6 10561 25 18 8 M10
Alpha 30-B-325 RM6 15372 18 10 8 M6
CundD 11 13510 12 10 35 M4
6 10561 25 18 8 M10
Alpha 35-B-455 RM6 15372 18 10 8 M6
CundD 3 10558 20 12 5 M6

* Erluterung der Seite C..E siehe Katalogseite Z1

Seite A5

Stand:

26.03.2020



Bestellbezeichnung
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Bestellbeispiel: Alpha 20-B-225-SSS-M-2505-1000-1660-FB-2EMS-8RM6-0

Produktreihe
BaugréRe (Version*)
Antrieb

S = Spindel
Flhrungssystem

S = Schienenfiihrung
konstruktive Ausfilihrung
S = Standard
Antriebsart

M = Einzelmutter (Kugelgewinde)

MM = Doppelmutter (Kugelgewinde)

(TR = Trapezgewindemutter - optional)
Antriebsausfiihrung

Durchmesser und Steigung (Kugelgewinde)
(Durchmesser x Steigung (Trapezgewinde) - optional)
Verfahrweg
Gesamtlange

Abdeckung
FB = Faltenbalg

Zubeh6r

EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
ES2/ES10 = induktiver Endschalter SchlieRer mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
EMS / EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut
NS /RM = Nutenstein 1 .. 11 / Rhombusmutter 4 .. 6 (siche Tabelle Seite A5)
Sonderausfiihrung
0 = Standard

1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

weiteres Zubehor (separate Position)

MGK = Motorglocke und Kupplung (nach Mafblatt)
URT = Umlenkriementrieb (nach Mafblatt)

weitere Antriebsarten auf Anfrage madglich:
MK bzw. TK (= Kunststoffeinzelmutter), KK (= Kunststoffdoppelmutter)

* aktuell nur noch Version ,B* lieferbar

Stand: 09.01.2020 Seite A6



