ANTRIEBS

TECHNIK

ANT HOTLINE -

09721 53339222 =i ‘
ab 6:30 - 17:30 Uhr -




Portal-Lineareinheit »Gammac

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb, Zahnstangenantrieb
und Doppelschienenflihrung

Unter der Bezeichnung ,Gamma” wurde eine neue Produktreihe entwickelt,
die den Bau preiswerter Portale Gber 12 m Lange an einem Stlick ermdglicht
und Belastungen bis 25.000 N standhalt.

Die wenigen Bauteile und das geschlossene Aluminium-
profil ermdéglichen den Aufbau von hochbelastbaren und
sehr steifen Portalen.

Die geschlossenen Aluminiumprofile mit seitlich angebau-
ten Schienenflihrungen sind sehr verdrehsteif und mit
Zahnstangen- oder Zahnriemenantrieben lieferbar. Inte-
grierte Hochleistungsgetriebe mit unterschiedlichen Uber-
setzungen erleichtern die Motorauswahl.
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Hinweis: Die Oberflachen der Verbindungskonsolen und
Verbindungsplatten sind nicht eloxiert.



Portal-Lineareinheit Gamma 90-ZSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung (ZSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 450 (600)%
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Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 10,90 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,00 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 200 mm: 2,30 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schlitten kpl. 350 mm: 3,00 kg Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
Tragheitsmoment: 3,15 103 kgm?
Gesamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 210 mm
Kréfte und Momente +Fx
“+Mx
Fx - v - Diagramm
ZSS 2300
Kréfte dynamisch [N] 2200
F.® 2300 2100
Fv 2500 2000
Fz 3000 Z 1900
Momente dynamisch [Nm] & 1800
My 1200 (2500) 1600
M:z 1000 (2100) 1500
1400
© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (350) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite G1 Stand: 30.03.2021



Portal-Lineareinheit Gamma 90-ZSSD

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten

Gesamtlange = Verfahrweg + 540

ANTRIEBS
TECHNIK
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Gewichte ZSSD Technische Daten ZSSD
Basis ohne Verfahrweg: 11,50 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,00 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 140 mm: 1,90 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 2,90 Nm
Tragheitsmoment: 2,20 +103 kgm?
Gesamtlénge max.: 8100 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 16 AT10
(lEngsre;aut Anfrags) Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Kréfte und Momente +Fx
) +Mx
+sz_l) +Fy
ke Fx - v - Diagramm
ZSSD 1150
Krafte dynamisch [N] 1100 N
Fy® 1150 1050
Fv 2500 1000
Fz 3000 Z 950
Momente dynamisch [Nm] o 900
Mx 500 850
My 800 800
M: 700 750
700
© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten.

Stand: 30.03.2021

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite G2



ANTRIEBS
TECHNIK

Portal-Lineareinheit Gamma 90-ASH

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung (ASH)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 440
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Gewichte ASH Technische Daten ASH
Basis ohne Verfahrweg: 11,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,00 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 330 mm: 6,55 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
Tragheitsmoment: * 7,70 +10° kgm?
Gesamtléinge max.: 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT10-E
(lSpgErSratfARTTEgS) Verfahrweg pro Umdrehung: 210 mm
Krafte und Momente
+Fx ) (Schiitten verfahrt)
Fx - v - Diagramm
ASH 2300
Krafte dynamisch [N] 2200
Fx® 2300 2100
Fv 2500 2000
Momente dynamisch [Nm] & 1800
Mx 500 1700
My 2300 1600
M: 1900 1500
© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 1400
0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Seite G3

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 30.03.2021




Portal-Lineareinheit Gamma 90-AZSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenflihrung (AZSS)

Gesamildnge = Verfahrweg + 400
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Gewichte AZSS Technische Daten
Basis ohne Verfahrweg: 14.85 kg* Geschwindigkeit max.:
Verfahrweg je 100 mm: 1,30 kg Beschleunigung max.:
Schlitten 320 mm: 4,20 kg Wiederholgenauigkeit:
Getriebe D55: 3,70 kg Leerlaufdrehmoment am
Antriebsritzel:
Gesamtlange max.: 8000 mm Zahnstange:
(angere:auf. Anfrage) Antriebsritzel:

Kréfte und Momente

+Fz

AZSS-D55
Kréfte dynamisch [N]
Fx 1300-1800 **
Fv 3000
F: 3000
Momente dynamisch [Nm]
Mx 600
My 1800
M: 1800

Varianten fir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive G

etriebe

** je nach Getriebelbersetzung (siehe Tabelle rechts)

Stand: 30.03.2021
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AZSS

Verfahrweg pro Umdrehung:

Servo-Hochleistungs-

Winkelgetriebe:
Ubersetzungen:
D55
Kraft F, dynamisch [N]
i=5:1
1800
i=10:1
i=15:1 1300

Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %

3,20 m/s
20 m/s?
+ 0,05 mm

2,5Nm

Modul 2 schragverzahnt

Modul 2, 18 Zéhne

120 mm

DynaGear D55

5/10/15

Seite G4



ANTRIEBS
TECHNIK

Portal-Lineareinheit Gamma 90-AZSH

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenfihrung (AZSH)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 400 Detal A § Uet% B
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Gewichte AZSH Technische Daten AZSH
Basis ohne Verfahrweg: 15,00 kg* Geschwindigkeit max.: 3,20 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,30 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 320 mm: 4,35 kg Wiederholgenauigkeit: +0,056 mm
Getriebe D55: 3,70 kg Leerlaufdrehmoment am
: ; 2,5Nm
Antriebsritzel:
G"esamtlange ALK 8000 mm Zahnstange: Modul 2 schragverzahnt
{angerexauf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 2, 18 Zzhne

Kréafte und Momente

Verfahrweg pro Umdrehung:

Servo-Hochleistungs-

120 mm

DynaGear D55

Winkelgetriebe:
Ubersetzungen: 5/10/15
+Fz
AZSH-D55 D55

Kréfte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 1300-1800 | =5:1 1800
Fv 3000 i=10:1
3 3000 i=15:1 1300
Momente dyvamehiNm) Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
Mx 600
My 1800
M: 1800

Varianten fiir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Getriebe

** je nach Getriebelibersetzung (siehe Tabelle rechts)

Stand: 30.03.2021

Seite G5



Portal-Lineareinheit Gamma 120-ZSS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfuhrung (ZSS)

Gesamildnge = Verfahrweg + 515 (665)%

TECHNIK

ANTRIEBS
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Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 19,35 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,65 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 250 mm: 4,25 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schlitten kpl. 400 mm: 5,25 kg Leerlaufdrenmoment: 3,00 Nm
Tragheitsmoment: 4,90 +10° kgm?
Gesamtlange max.: 8200 mm Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10-E
{langersant Avicage) Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Kréafte und Momente +Fx
Fx - v - Diagramm
ZSS 2800 =x
Krafte dynamisch [N] 2700
Fo 2800 2600
2500
Fy 6000 2400
Fz 8000 Z_;, 2300
Momente dynamisch [Nm] I 2200
Mx 1200 2100
My 3000 (5000) 2000
1900
M 2500 (4200
- (4200) 1800
1700
© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400)

Stand: 30.03.2021

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite G6



ANTRIEBS
TECHNIK

Portal-Lineareinheit Gamma 120-ZSSD

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten

Gesamtlange = Verfahrweg + 562
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Gewichte ZSSD Technische Daten ZSSD
Basis ohne Verfahrweg: 19,40 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,90 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 150 mm: 3,40 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Leerlaufdrehnmoment: 3,00 Nm
Gfasamtlénge inets 8200 mm Tragheitsmoment: 3,90 +10° kgm?
(langere auf Anfrage) Antriebselement: 2 x Zahnriemen 25 ATL10
Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Kréfte und Momente +Fx
) +Mx
+
+Mz\\l) Fy
+Fz Fx - v - Diagramm
ZSSD 1800
Kréfte dynamisch [N] 1700
F© 1800
Fv 6000 1560
Fz 8000 Z 1500
5 x
Momente dynamisch [Nm] 1400
Mx 1200
My 1300 1500
M: 1100 1200
1100
°) Maximalwert (siche Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten

Seite G7

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 30.03.2021



| Portal-Lineareinheit Gamma 120-ASH

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfliihrung (ASH)

Gesamtlange = Verfahrweg + 550

ANTRIEBS
TECHNIK
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Gewichte ASH Technische Daten ASH
Basis ohne Verfahrweg: 21,35 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,65 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 400 mm: 10,25 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 3,60 Nm
Tragheitsmoment:* 1,57 #102 kgm?
Clifesamtlang?in;ax.: 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Kréafte und Momente +Fx
* (Schlitten verfahrt)
Fx - v - Diagramm
ASH 3200
Kréafte dynamisch [N] AN
F.o 3200 3000
Fv 6000 2800
Fz 8000 z
Momente dynamisch [Nm] X 2600
Mx 1200 2400
Mv 5000
M: 4200 2200
2000
© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00

Stand: 30.03.2021

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

5,00

Seite G8



ANTRIEBS
TECHNIK

Portal-Lineareinh

eit Gamma 120-AZSS

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenfihrung (AZSS)

Gesamtldnge

= Verfahrweg + 530

65 400 Verfahrweg 65
Y 210
281>t | 10_| 101
2
H H I :
o~
S . 5 — ?f‘ o |
N ] o of] I
S o
e o b o © oo
e ® ® ¢ e e 1 B ]
e o % o =]
117.5 B 149
10 200:0,02 175 3
20 1035 20
L 2 L
® [ e o [ [ ®
— L 3 o o
Gewichte AZSS Technische Daten AZSS
Basis ohne Verfahrweg: 25.85 kg* Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,10 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 400 mm: 8,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,05 mm
Getriebe D75: 6,30 kg Leerlaufdrehmoment am
) . 4,8 Nm
Antriebsritzel:
Qgsamtla’nge LL=xe 8000 mm Zahnstange: Modul 2 schragverzahnt
(léngere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 2, 30 Zahne

Kréfte und Momente

A +Mz\l)

+Fz

AZSS-D75
Krafte dynamisch [N]
Fx 1500-2200 **
Fv 8000
F2 8000
Momente dynamisch [Nm]
Mx 1500
My 4000
M: 4000

Varianten fir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Getriebe

** je nach Getriebelbersetzung (siehe Tabelle rechts)

Seite G9

Verfahrweg pro Umdrehung:
Servo-Hochleistungs-

200 mm
DynaGear D75

5/10/15

Winkelgetriebe:
Ubersetzungen:
D75
Kraft F, dynamisch [N]
1= 56 2200
i=10:1
i=15:1 1500

Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %

Stand: 30.03.2021



Portal-Lineareinheit Gamma 120-AZSH

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenfiihrung (AZSH)

ANTRIEBS
TECHNIK

Kréafte und Momente

'“-l +Mz\l)

+Fz

AZSH-D75
Kréfte dynamisch [N]
Fx 1500-2200 **
Fv 8000
3 8000
Momente dynamisch [Nm]
Mx 1500
My 4000
M: 4000

Varianten fiir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Getriebe

** je nach Getriebelibersetzung (siehe Tabelle rechts)

Stand: 30.03.2021

Verfahrweg pro Umdrehung:
Servo-Hochleistungs-

Winkelgetriebe:
Ubersetzungen:
D75
Kraft F, dynamisch [N]
i=5:1
i=10:1 2200
i=156:1 1500

Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %

Gesamtldnge = Verfahrweg + 530 Detall A N Detail B
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Gewichte AZSH Technische Daten AZSH
Basis ohne Verfahrweg: 26,10 kg* Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,10 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 400 mm: 8,45 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,05 mm
Getriebe D75: 6,30 kg Leerlaufdrehnmoment am
. . 4,8 Nm
Antriebsritzel:
G"esamtlange max.. 8000 mm Zahnstange: Modul 2 schragverzahnt
(Angers ufAnfrags) Antriebsritzel: Modul 2, 30 Zahne

200 mm
DynaGear D75

5/10/15

Seite G10



Portal-Lineareinheit Gamma 160-ZSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfuhrung (ZSS)

Gesamildnge = Verfahrweg + 620 (82009

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Seite G11

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

160 300 (50009 Verfahrweg 160
_5_3_ 710,02 168
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a) Werte in Klammern gelten
8 E < fur lange Schlittenplatte
7 2 = - — — " 5) Werte in Klammern gelten
Dg #2516 ‘ '3, fur Ausfiihrung GX
= 50 | mil Paffeder DING885 8x7x25 &
< 100 (200 zusdlzllch)°)| | 100 (200 zusdlzlich)@
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 26,50 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,42 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 300 mm: 7,60 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schiitten kpl. 500 mm: 9,80 kg Leerlaufdrehmoment: 4,00 Nm
Tragheitsmoment: 1,80 «102 kgm?
Gesamtlange max.: 8200 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 ATL10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Kréafte und Momente +Fx
@ +Mx
Fx - v - Diagramm
ZSS 4000 <
Krafte dynamisch [N] \
3 3800
Fx 4000
Fv 10000 3600
3 16000 z
Momente dynamisch [Nm] X 3400
Mx 1800 3200
My 5000 (8000)
M: 4000 (7000) 3000
2800
©) Maximalwert (siehe Diagramm ,F x-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Stand: 30.03.2021



Portal-Lineareinheit Gamma 160-ZSSD

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten

Gesamtlange = Verfahrweg + 950 (135009
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Q > 000 o fiir lange Schiittenplatte
B ]
| o s - b) Werte in K It
i o%e o] . "erte ln“ ammern gelten
3 . G fir Ausfiihrung GX
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3 #25h6
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Gewichte ZSSD Technische Daten ZSSD
Basis ohne Verfahrweg: 39,80 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,50 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 300 mm: 7,00 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schiitten kpl. 500 mm: 9,20 kg Leerlaufdrehmoment: 4,00 Nm
Tragheitsmoment: 8,75 103 kgm?
Gesamtiange max.: 8200 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 32 AT10
{IAmges EurAniEgs) Verfahrweg pro Umdrehung: 210 mm
Kréafte und Momente “Fr
@ +Mx
+
+Mz\‘l) 2
*Fz Fx - v - Diagramm
ZSSD 2200
Krafte dynamisch [N]
c)
Fx 2200 2000
Fv 10000
Fz 16000 z
Momente dynamisch [Nm] 1800
Mx 1800
My 5000 (8000) 1600 =
M 4000 (7000) ™~
—
1400
© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten

Stand: 26.05.2021 Seite G12



ANTRIEBS
TECHNIK

Portal-Lineareinheit Gamma 160-ASH

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung (ASH)

Gesamtlange = Verfahrweg + 650 [Ie} Detail A
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5 *e o r ] fiir Ausfiihrung GX
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Gewichte ASH Technische Daten ASH
Basis ohne Verfahrweg: 36,50 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,42 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 500 mm: 16,60 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Leerlaufdrenmoment: 4,00 Nm
) Tragheitsmoment:* 2,57 «102 kgm?
ngesamtlangirr;ax.. ) 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
angere auf Anfrage
g d Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Kréfte und Momente +Fx
* (Schlitten verfahrt)
Fx - v - Diagramm
ASH 4000
Krafte dynamisch [N]
F.o 4000 3750
Fv 10000 3500
F: 16000 z
Momente dynamisch [Nm] X 3250
Mx 1800 3000
My 8000
M: 7000 2750
2500
°) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00

Seite G13

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 30.03.2021
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Portal-Lineareinheit Gamma 160-AZSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenfihrung (AZSS)

Gesamtlange

= Verfahrweg + 630

Ys 65 500 Verfahrweg 65
2845 Sty 10 260 17
f 78//@/{
) o] 3 |
8 ©_ o g
B T T & ©e | [ -
0| o § ; T ® . l=|& © o : Lle
N e >" R g. o ° T o ° l:
o Sl e = ° °
1o g0 [N ° © b
\_Q o OOWL"" % o o e e o | o 0o .
e
i \%\%\\e a8 g\ 15 S 173
2415 200:0,02 1725 =
W 10 (] 260+:0,02
20 101 20
— ® © ® O |
o [ [ [ [ [
[ o o o o
— T
— eoe o0
m B —— _ <=
[Ie} [s2]
10 L
© o A
Gewichte AZSS Technische Daten AZSS
Basis ohne Verfahrweg: 33,25 kg* Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s (D75) / 4,50 m/s (D90)
Verfahrweg je 100 mm: 3,00 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 500 mm: 13,90 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,06 mm
Getriebe D75 / D90: 6,30/ 10,50 kg Leerlaufdrehmoment am
; . 5,8 Nm
Antriebsritzel:
G"esamtlange maxs; 8000 mm Zahnstange: Modul 2 schragverzahnt
iSngate-auf Anfiage) Antriebsritzel: Modul 2, 30 Zahne
Kréafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Servo-Hochleistungs-
D G D75/D 90
Winkelgetriebe: ynasear
Ubersetzungen: 5/10/15
+Fz
AZSS-D75 | AZSS-D90 D75 | D90
Kréfte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 1500-2200 ** | 3000-4000 ** i=5:1 2200 4000
Fv 12000 i=10:1
Fz 12000 i=15:1 1500 3000
dynamisch [Nm
MEments y [1N0) Vorzugsgetriebe: D75
Mx 2500 ) ) .
My 7000 Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
Mz 7000

Varianten fiir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe
** je nach Getriebelbersetzung (siehe Tabelle rechts)

Stand: 30.03.2021
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ANTRIEBS
TECHNIK

Portal-Lineareinheit Gamma 160-AZSH

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenfiihrung (AZSH)

Gesamtlange = Verfahrweg + 630 Uetzmzl A n Ue%B
65 500 Verfahrweg 65 9 b3 o
LS )
188.5 @
26,5 - o 117
s Y 12
% Detal A
3 o ~
] o © fﬂj:\
® -
- ; & —a 3% 9 - L’
o|lo o
28 | P = ol e
© ©| o
— N T
L 2 b
=, o S e e e e ||
e © Ne [ 5 ’9\@\ 5
465 122:002_| \% 115 o &7 LB T8 fokis &-
3 185 173
20 97 20
— o & T
(3 [ (3 [ (3 (3
: L K 2 L N 2
=
= o0 00
> I =
j [©, 9| 2
Te} 0
o 3
- [ (3
Gewichte AZSH Technische Daten AZSH
Basis ohne Verfahrweg: 34,05 kg* Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s (D75) / 4,50 m/s (D90)
Verfahrweg je 100 mm: 3,00 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 500 mm: 14,70 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,05 mm
Getriebe D75/ D90: 6,30/ 10,50 kg Leerlaufdrehmoment am
. . 5,8 Nm
Antriebsritzel:
Gesamtléange max.: 8000 mm Zahnstange: Modul 2 schragverzahnt
(Iangere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 2, 30 Zahne
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
+Fx p i B
Sc-?rvo Hoc‘hle|stungs DynaGear D75/ D 90
Winkelgetriebe:
+Mx Ubersetzungen: 5/10/15
A +Mz\1)
+Fz
AZSHD75 | AZSH-D90 D75 | D90
Krafte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 1500-2200 ** | 3000-4000 ** i=5:1 2200 4000
Fv 12000 i=10:1
F: 12000 i=15:1 1500 3000
dynamisch [Nm
Mpmeiis i/ I (] Vorzugsgetriebe: D90
Mx 2500 i )
My 7000 Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
M: 7000

Varianten fir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe
** je nach Getriebelbersetzung (siehe Tabelle rechts)

Seite G15

Stand: 30.03.2021



Portal-Lineareinheit Gamma 220-ZSS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung (ZSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 680 (860)%

TECHNIK

ANTRIEBS

180 320 (500)9 Verfahrweg 180
69.3 79:0,02 228
~N
o
o
5 * * *
. g ol
O'; e}
© L @
-3 ™
~
& &
~\
Q) 120 20 220
> 300+0,02 (460)®
220:0,02 (260
®80F8 I
Q &
$32H7| , | ) N
[=3)iTe} g ®?’\>\
o % o0 |V |
—— ot e A g e _© ¢ ¢ ¢ o
® oooel @
2 P + PRI o < 3 Werte in Klammern gelten
- , eeee m — fir lange Schlittenplatte
oc e e o0
al & oo 2 s [} [} (] [] (] (]
_ 5 @ b) Werte in Klammern gelten
N 5 10 50 fir Ausfiihrung GX
8 - 10_(130)9
o =< 150 (230)0)
Te)
150 (230)Q)
?32h6
60| mit Paffeder DIN 6885 10x8x40
Gewichte ZSS Technische Daten ZSSs
Basis ohne Verfahrweg: 45,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,62 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 10,50 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schlitten kpl. 500 mm: 13,20 kg Leerlaufdrehmoment: 7,00 Nm
Tragheitsmoment: 3,30 +102 kgm?
Gesamtidnge max.: 12200 mm Antriebselement: Zahnriemen 75 ATL10
{langereiatiAni=gE) Verfahrweg pro Umdrehung: 320 mm
Kréafte und Momente .
Fx - v - Diagramm
ZSS 6000
Krafte dynamisch [N] 5800
c)
Fx 6000 5600
Fy 12000 5400
Fz 20000 z
Momente dynamisch [Nm] 3 5200
Mx 2500 5000
My 8000 (12000) 4800
M: 6500 (10000) 4600
4400
°) Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]
Stand: 30.03.2021 Seite G16



ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten

Gesamtlange

Verfahrweg + 1000 (1360)9

160 320 (5000® 320 (50009 Verfahrweg 160
53 min. 40 10,0 228
H - H * ¢ o
C
m
[ 146k o W | R
> s =
@ B =
N/ 3 2 &
N 100 20 ~ 220
by
300 0,02 (nur flr kurze Schiittenplatte) -
220 002 (260)9
o
a/y)’@
962F %
© LANJ \d Ld ¥ @ LA
| e X3 > o o
I 4 * : \’ oo @ * L M 2) Werte in Klammern gelten
N a e e o i X
g = e o g . .% - | ce,c0 @ :l fiir lange Schlittenplatte
S ® o0 o og @ b) i
= °® o0 e o o %o Werte in Klammern gelten
ST ele oo ololFEe e o'e oS e M fiir Ausfihrung GX
0256 k5 110_(130)
mit Paffeder | 50 f 10 (13009
DN 6885 1 = 150 (230)%
10x8x40 a
150 (230)
Gewichte ZSSD Technische Daten ZSSD
Basis ohne Verfahrweg: 57,50 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,60 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 320 mm: 9,30 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schilitten kpl. 500 mm: 11,90 kg Leerlaufdrehmoment: 5,25 Nm
Tragheitsmoment: 1,55 +102 kgm?
Gesamtlange max.: 12200 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 40 AT10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Kréafte und Momente +Ex
¥ +Mx
+
+Mz\‘1) Fy
+Fz Fx - v - Diagramm
ZSSD 2800 =
Krafte dynamisch [N]
2700
F.® 2800
Fv 12000 2600
Fz 20000 z
Momente dynamisch [Nm] X 2500
Mx 2500 2400
My 8000 (12000)
M: 6500 (10000) 2300
2200
0,00 1,00 2,00 3,00 4,00

© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®)
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten

Seite G17

Portal-Lineareinheit Gamma 220-ZSSD

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 26.05.2021



Portal-Lineareinheit Gamma 220-ASS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfuhrung (ASS)

TECHNIK

ANTRIEBS

Gesamtlange = Verfahrweg + 620
60 500 Verfahrweg 60
450
320
250 50 (60)° 165
%
© [ [ O
KN
° <
e /® ° —=d €IS
= T 1 N | o
S : : 0,0 : o:f S o eTe o o ® o g’ & ﬁ ? '| ]
™ o~ h ~ s} e
= ™ © O
\Dr % o S| ° ° ° g |q 2 Q .
N| ~— 1 ~N =
Q 5 [ ]
5 : : ° e ° :\»:0\ ® _° o ie o o o % Q .g [ {
G 2
410+0,02 % S 195
\Z, E
20  ©80F8 % 20
ME—
° @ a@ N 5) Werte in Klammern gelten
° o = fur Ausfihrung GX
©32H7
Gewichte ASS Technische Daten ASS
Basis ohne Verfahrweg: 61,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,60 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schiitten kpl. 500 mm: 31,70 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Leerlaufdrehnmoment: 7,00 Nm
Tragheitsmoment:* 8,83 «102 kgm?
Gesamtléinge max.: 12000 mm Antriebselement: Zahnriemen 75 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 320 mm
Kréfte und Momente
+Fx * (Schlitten verfahrt)
+Mx
Al +Mz\l)
+Fz Fx - v - Diagramm
ASS 6000
Krafte dynamisch [N] 5800
c)
Fx 6000 5600
Fv 12000 5400
F: 20000 z
Momente dynamisch [Nm] X 5200
Mx 2500 5000
My 12000 4800
M: 10000 4600
4400
0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

©) Maximalwert (siche Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)

Achtung:

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Bei horizontaler Einbaulage ist die Lineareinheit nur mit Antriebsgehause nach oben einsetzbar.

Stand: 30.03.2021
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ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnstangenantrieb Modul 2 (schragverzahnt)
und Doppelschienenfihrung (AZSS)

Portal-Lineareinheit Gamma 220-AZSS

/’770 Gesamildnge = Verfahrweg + 680
4 fahi
o) 954@/( 65 550 Verfahrweg 65 103
Ot 2 15 |, 300 o
Otss e
S T & |8 e o g—il
olo|lg a b
INIEI ] o .
N[N| o N e e
R ~ -
[} [] [] [} [] [} (-]
X N
S Q 198
7 D @
® >
>
20 97 20
L] L] LR J
E . L oo 00 . *
I .
m™m
= ColS
Gewichte AZSS Technische Daten AZSS
Basis ohne Verfahrweg: 46,60 kg* Geschwindigkeit max.: 4,50 m/s (D90) / 4,00 m/s (D115)
Verfahrweg je 100 mm: 4,10 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 550 mm: 18,10 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,06 mm
Getriebe D90/ D115: 10,35/ 16,70 kg Leerlaufdrehmoment am 79N
) Lo 2 Nm
Antriebsritzel:
Gesamtlange max.: 12000 mm Zahnstange: Modul 2 schrégverzahnt
(langere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 2, 30 Z&hne
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Servo-Hochleistungs- BvnaG D90/ D115
Winkelgetriebe: ynatear
Ubersetzungen: 5/10/15
+Fz
AZSS-D90 | AZSS-D115 D90 | D115
Krafte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 3000-4000 ** | 5000-6000 ** i=5:1 4000 6000
Fy 20000 i=10:1
Fz 20000 i=15:1 3000 5000
dynamisch [Nm
Mainenis i [N} Vorzugsgetriebe: D90
Mx 4000
My 8000 Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
M: 8000

Varianten fiir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe

** je nach Getriebel

Seite G19

bersetzung (siehe Tabelle rechts)

Stand: 30.03.2021



Portal-Lineareinheit Gamma 220-AZSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnstangenantrieb Modul 3 (schragverzahnt)
und Doppelschienenflihrung (AZSS)

Gesamtilange = Verfahrweg + 680
A770; 65 550 Verfahrweg |65
© 10405~y | 6| 300 0 13
< 20/,9,, Irs)
x M o & (& ®° o o
olo|o .
R m (S g 3
= [ N i
H ‘*_4.. [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] ° . *
¢ < 0 g-‘ 2 | B 208
L N o 195 8
o N <
40 260:0,02
15 | 300:0,02
20 107 20
L J L J L J L J
E o o co oo e o
[ L
[¢]
-— N
Gewichte AZSS Technische Daten AZSS
Basis ohne Verfahrweg: 49,50 kg* Geschwindigkeit max.: 4,50 m/s (D90) / 4,00 m/s (D115)
Verfahrweg je 100 mm: 4,30 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schilitten 550 mm: 20,40 kg Wiederholgenauigkeit: +£0,05 mm
Getriebe D90/ D115: 10,35/ 16,65 kg Leerlaufdrehmoment am
. . 7,2 Nm
Antriebsritzel:
G"esamtlange mex:: 12000 mm Zahnstange: Modul 3 schragverzahnt
(l&ngere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 3, 20 Z&hne
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
+Fx Servo-Hochleistungs- BvnaG D90/ D115
i Winkelgetriebe: ynatsear
+Mx Ubersetzungen: 5/10/15
S My *Fy
+Mz
+Fz
AZSS-D90 | AZSS-D115 D90 | D115
Kréfte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 3000-4000 ** | 5000-7500 ** i=5:1 4000 7500
Fy 20000 i=10:1
F- 20000 i=15:1 3000 5000
d isch [N
Momente ynamisel [Nm) Vorzugsgetriebe: D90
Mx 4000 ] i
M. 8000 Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
Mz 8000

Varianten flir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe
** je nach Getriebelibersetzung (siehe Tabelle rechts)

Stand: 27.02.2020
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Portal-Lineareinheit Gamma 220-AZSH

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnstangenantrieb Modul 2 (schragverzahnt)
und Doppelschienenfihrung (AZSH)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 680 Detail A
65 550 Verfahrweg 65 25
250 1,
135 |
20 [ 103
© -
by s Detal A _
X ® > LQI
[ 4 ° - o
[ 2 [ [ 4 o 2l
S L o
213 ] | :
m|m § § g : k2 k-3
b ﬁ;g A
)‘0
* o ®* o 9)
ev e ~eef = & L\,
q e Y =
CD,\Q\)\ 50| 170+0,02 115 8 {\/{}, 80 {5\/;
200 N 198 O
20 92 20
E v D
(XN X ]
| . =
2
Gewichte AZSH Technische Daten AZSH
Basis ohne Verfahrweg: 47,60 kg* Geschwindigkeit max.: 4,50 m/s (D90) / 4,00 m/s (D115)
Verfahrweg je 100 mm: 4,10 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 550 mm: 19,10 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,056 mm
Getriebe D90 / D115: 10,35/ 16,70 kg Leerlaufdrehmoment am
. - 7,2 Nm
Antriebsritzel:
Gesamtlange max.: 12000 mm Zahnstange: Modul 2 schragverzahnt
(langere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 2, 30 Z&hne
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Servo-Hochleistungs- DynaG D90/ D115
Winkelgetriebe: ynaear
Ubersetzungen: 5/10/15
+Fz
AZSHD90 | AZSH-D115 D90 | D115
Krafte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 3000-4000 ** | 5000-6000 ** i=5:1 4000 6000
Fy 20000 i=10:1
Fz 20000 i=15:1 3000 5000
dynamisch [Nm
MaiRenis . [Nm] Vorzugsgetriebe: D115
Mx 4000
My 3000 Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
M: 8000

Varianten fiir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe
** je nach Getriebelibersetzung (siehe Tabelle rechts)

Seite G21 Stand: 30.03.2021



Portal-Lineareinheit Gamma 220-AZSH

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnstangenantrieb Modul 3 (schragverzahnt)
und Doppelschienenfihrung (AZSH)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 680 Detail A Detal B
©
65 550 Verfahrweg 65 29 b
250 n, =X N
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20 © ﬁ‘ M3 177
§ © Detal A - 35
60 © [ 5 o)
s o] o 2
g °| 1]
e e
(ol K o o
@ S Qy gl Lel
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oo 7 L2 oly 5 B -
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* ,,9 { ®* o 970
) ® > ©
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b) Werte in Klammer gelten
fur Ausfiihrung GX
E v D
[ | — 3:
ey m
-— ©
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j C
Gewichte AZSH Technische Daten AZSH
Basis ohne Verfahrweg: 50,70 kg* Geschwindigkeit max.: 4,50 m/s (D90) / 4,00 m/s (D115)
Verfahrweg je 100 mm: 4,30 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten 550 mm: 21,60 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,05 mm
Getriebe D90 / D115: 10,35/ 16,65 kg Leerlaufdrehnmoment am
. S 7,2 Nm
Antriebsritzel:
Gesamtlange max.: 12000 mm Zahnstange: Modul 3 schragverzahnt
(l&ngere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 3, 20 Zahne
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Servo-Hochleistungs- BvnaG D90/ D115
Winkelgetriebe: ynatear
Ubersetzungen: 5/10/15
+Fz
AZSH-D90 | AZSHD115 D90 | D115
Kréafte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 3000-4000 ** | 5000-7500 ** i=5:1 4000 7500
Fv 20000 i=10:1
Fz 20000 i=15:1 3000 5000
dynamisch [Nm
W GeIE i [] Vorzugsgetriebe: D115
Mx 4000
My 8000 Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
M: 8000

Varianten flir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe
** je nach Getriebelibersetzung (siehe Tabelle rechts)

Stand: 30.03.2021
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ANTRIEBS
TECHNIK

Portal-Lineareinheit

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfuhrung (ZSS)

Gesamtlange

Verfahrweg + 920 (1120)9

260 400 (60009 260
69.3 79:0,02 306
o~
o
o 3 - Q
o o
[(e] ° [Te)
g S
7 N 3
N
& &
N ©
Q) 25 ®
> N
<z
& Ny
®80F8 ©
¢ 32H7 290:002 (49009 X
f ©
o)
o |_ ° ° fw ® ®
o 0 °
@ (X} S| @ L 3 Werte in Klammern gelten
“é > ° g ° g < ]7 fiir lange Schlittenplatte
a [ X J (\\r‘ a i)
P ) PR ) = 5) Werte in Klammern gelten
I_ * ° ° ° C 2 ) fur Ausfihrung GX
= 170 (270)%)
g T
° ®32h6
o mit Pafifeder DIN 6885 10x8x40
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 86,80 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 5,35 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 400 mm: 19,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 600 mm: 23,80 kg Leerlaufdrehmoment: 11,00 Nm
Trégheitsmoment: 0,12 kgm?
Gesamtlange max.: 10200 mm Antriebselement: Zahnriemen 75 ATS15
Hangste aut.Anftage) Verfahrweg pro Umdrehung: 450 mm
Kréafte und Momente
@ +Mx
Fx - v - Diagramm
ZSS 10000
Krafte dynamisch [N] A\
Fx% 10000 9800 \
Fv 20000 B .
F: 30000 Z 9600 =
Momente dynamisch [Nm] &
Mx 4000 9400
My 15000 (25000)
9200
M: 12000 (20000)
9000
0,00 1,00 2,00 3,00 4,00

© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600)
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Gamma 280-ZSS

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]




Portal-Lineareinheit Gamma 280-ZSSD

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung sowie zweitem,

unabhangig verfahrbarem Schlitten

Gesamtldnge = Verfahrweg + 1260 (1660)%
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3 B3lee .g oo o ® oo oo @
® so Jjoe ™ _<_ b) Werte in Klammem gelten
0= o o L4 ;‘\ :0 L4 L4 .0. S S wu fir Ausfiihrung GX
3 Py ele Py e o e e
3 170 (2700170 (270 \%,
o 230h6 2,
10 60| mit Pafifeder DIN 6885 8x7x45 ‘%/
Gewichte ZSSD Technische Daten ZSsD
Basis ohne Verfahrweg: 135,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 5,50 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 400 mm: 18,00 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schiitten kpl. 600 mm: 22,55 kg Leerlaufdrehmoment: 11,00 Nm
Tréagheitsmoment: 4,50 *102 kgm?
G“esamtlange max.: 10200 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 50 ATL10
(léngere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 300 mm
Kréfte und Momente +Fx
@ +Mx
lf
2 Fx - v - Diagramm
ZSSD 4000
Krafte dynamisch [N]
F.o 4000 3800
Fv 20000 3600
F: 30000 z
Momente dynamisch [Nm] 3400
Mx 4000 3200
My 15000 (25000)
M- 12000 (20000) 3000
2800
© Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600)

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten

Stand: 30.03.2021

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]
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ANTRIEBS

Portal-Lineareinheit Gamma 280-AZSS

mit Zahnstangenantrieb (schragverzahnt) und Doppelschienenfliihrung (AZSS)

/97
2, < Gesamtildnge = Verfahrweg + 780
ZRANy)
2 = ”'af 90 600 Verfahrweg a0
%%\ 15 300 ‘ 127
[J { o |
{ ] [ ] [ R —[IL|
__ ° \ |
o —5 e _ >4 ® o 1= = °© o i
© <Q S °
ilg 72 g @ e =
™ g -~ 2 ™~ (\\‘, o © () g ~& °
= 8 g I [ 3 Dl o o > a > < | °
NS > o L e} PYS 1 [-] (-] é
Q‘\@KK 30 260:0,02 125 | » 240
A8 B 300:0,02 195 21009) 2
@‘b\% . o
Ky 25 107 25
a) Werte in Klammern gelten
L fur Getriebe D115
0 e o
o0 vene o0
| Lo
2 gﬂ) E E 3 | ©a
Gewichte AZSS Technische Daten AZSS
Basis ohne Verfahrweg: 78,85 kg* Geschwindigkeit max.: 4,50 m/s (D90) / 4,00 m/s (D115)
Verfahrweg je 100 mm: 6,15 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlittenantrieb 600 mm: 27,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,056 mm
Getriebe D90/ D115: 10,35/ 16,65 kg Leerlaufdrehmoment am
) Lo 8,6 Nm
Antriebsritzel:
Gesamtlange max.: 10000 mm Zahnstange: Modul 3 schragverzahnt
(langere auf Anfrage) Antriebsritzel: Modul 3, 20 Zahne
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
+Fx Servo-Hochleistungs- BuraGear BOBIHATE
Winkelgetriebe: ynaear
+Mx Ubersetzungen: 5/10/15
A +Mz\l)
+Fz
AZSSD90 | AZSS-D115 D90 | D115
Krafte dynamisch [N] Kraft F, dynamisch [N]
Fx 3000-4000 ** | 5000-7500 ** i=5:1 4000 7500
Fy 25000 i=10:1
3 25000 i=15:1 3000 5000
dynamisch [Nm
LD i [ Vorzugsgetriebe: D90
Mx 8000
My 16000 Wirkungsgrad Getriebe: > 96 %
M- 16000

Varianten fir den Getriebeanbau siehe Seite G29.

* inklusive Standard-Getriebe
** je nach Getriebeubersetzung (siehe Tabelle rechts)

Seite G25 Stand: 30.03.2021



Profilabmessungen
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Stand: 18.06.2021

Profil Gamma 90

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm3]

Profil Gamma 120

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmaly [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Gamma 160

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Gamma 220

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

ANTRIEBS
TECHNIK

6,1

2260
1373211
2297416
39234
49943

10,1
3707
4636416
6696292
92728
111605

15,31
5670
9546307
18710430
163804
233880

26,47
9804
22898225
53494083
327085
486310
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148

Profilabmessungen / Nutensteine (NS)

ANTRIEBS
TECHNIK

280
, 196
|
|
’ Profil Gamma 280
' spezifische Masse [kg/m] 36,97
‘ Flachenmaf} [mm?] 13693
] o Flachentragheitsmoment ly [mm?] 52178042
. N Flachentragheitsmoment 1z [mm?] 131592116
‘ Widerstandsmoment Wy [mm?] 608874
_ ! Widerstandsmoment Wz [mm?] 939944
3. |
5| . \
7 31 126 |
206
236
Y
g
= ! Portel: NS | ident-Nr. | ' bl h ]y
-\Q Lineareinheit [mm] | [mm] | [mm]
06 Gamma 90 21 22955 20 [ 10 | 5 [ me
18 23951 20 16 8 M5
Gamma 120 19 23950 20 16 8 M6
20 23949 20 16 8 M8
19 23950 20 16 8 M6
Gamma 160 15 19211 25 18 8 M8
6 10561 25 18 8 | m10
18 23951 20 16 8 M5
19 23950 20 16 8 M6
Gamma 220
15 19211 25 18 8 M8
6 10561 25 18 8 | m10
19 23950 20 16 8 M6
15 19211 25 18 8 M8
Gamma 280
6 10561 25 18 8 | m10
17 19722 30 | 20 10 | M12

Seite G27 Stand: 18.06.2021



Bestellbezeichnung fiir Zahnriemenantrieb

ANTRIEBS
TECHNIK

Bestellbeispiel: Gamma 160-ZSS-50 ATL10-240-1000-1620-AZ1-8NS6-1

Produktreihe

BaugréRe

Antrieb

Z = Zahnriemenantrieb

0 =ohne Antrieb

A = angetriebener Schlitten
Flhrungssystem

S = Schienenfihrung

0 =ohne Fuhrung
konstruktive Ausfiihrung

S = Standard (Horizontal)

SD = Standard Doppel (Horizontal)
H = Hubachse (Vertikal)
Antriebsausfiihrung
Zahnriemenbreite und Zahnteilung

Hub pro Umdrehung
Verfahrweg
Gesamtlange

Zubehor
AZ1 = Antriebswelle kurz, Anbauseite C
AZ2 = Antriebswelle kurz, Anbauseite D
AZ6 = Antriebswelle lang, Anbauseite C und D

weitere Anordnungen fiir Antriebswelle siehe Seite Z1
EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
ES2/ES10 = induktiver Endschalter SchlieRer mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
EMS/EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut
NS = Nutenstein 5 .. 17 (siehe Tabelle Seite G27)

Sonderausfiihrung
0 = Standard
1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

weiteres Zubehor (separate Position)
MGK = Motorglocke und Kupplung (nach MaRblatt)

Stand: 09.01.2020 Seite G28



Bestellbezeichnung flr Zahnstangenantrieb

ANTRIEBS
TECHNIK

Bestellbeispiel: Gamma 160-AZSS-M2-200-1000-1630-NS-1

Produktreihe
BaugrdRe
Antrieb

AZ = Zahnstangenantrieb

Flhrungssystem
S = Schienenfiihrung

konstruktive Ausfilihrung
S = Standard (Horizontal)
H = Hubachse (Vertikal)

Antriebsausfiihrung
Modul Antriebsritzel (M2 / M3)

Hub pro Umdrehung
Verfahrweg
Gesamtlange

Zubehor
EMS/EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut
EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
ES2/ES10 = induktiver Endschalter Schlieer mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
NS ®,®,@ = Nutenstein ®,®,® (siehe Tabelle Seite G27)

Sonderausfiihrung
0 = Standard
1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

Zusatzangaben
GetriebegréRe und Ubersetzung (D55 bis D115 /i = 5 bis i = 15)
Getriebeanbau (z. B. BXD)

Getriebeanbau
Schlitten ,Standard® Schlitten ,gespiegelt*
D D
K J K|
® L o o o N
AlR. L&) ] B ARELS) . B
.. ° * o K 3 X 3 K 3 K 3 K 3 X 2 o ole ° o K 3 K 3 X 3 K 3 K 3 9
C Getriebe Seite: B C Getriebe Seite: A
Getriebeausfiihrung (1L): X Getriebeausfiihrung (3L): L
mit Motoranbauseite: D mit Motoranbauseite: D
D D
3 ¢ % s o T 3 3 ¢
AlEL. k&% B ARES). . B
.. . * < @ 9 o K 3 K 3 (3 [ lo o e o o K 3 9 o K 3 9 K 3
m C Getriebe Seite: B i C Getriebe Seite: A
Getriebeausfuhrung (1L): X Getriebeausfihrung (3L): L
mit Motoranbauseite: C mit Motoranbauseite: C

Seite G29 Stand: 06.04.2017



