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Mechanische Lineareinheiten »Beta«

ANTRIEBS
TECHNIK

Mit Rollenfiihrung

¢ leichter Lauf durch eingelegten Federbandstahl

e gerauscharm durch gekapselte Laufrollen

* hohe Momentaufnahme durch optimale Kréafteeinleitung in das Profil
e groBe Hublangen problemlos realisierbar (zusammensetzbar)

e wartungsarm durch lebensdauergeschmierte Rollen
« preiswerte Alternative zur Schienenfiihrung

Mit Schienenfiihrung

¢ hohe Belastbarkeit und Steifigkeit der Flihrung
* héhere Lebensdauer
¢ hohe Fiihrungsgenauigkeit




ANTRIEBS
TECHNIK

Mechanische Lineareinheit Beta 40-ZGS-ZSS
mit Zahnriementrieb und Gleitfihrung (ZGS) oder Schienenfihrung (ZSS)
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Gewichte ZGS | Zss Technische Daten ZGS | Zss
Basis ohne Verfahrweg: 1,50 kg 1,70 kg Geschwindigkeit max.: 1,00 m/s 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,20 kg 0,30 kg Beschleunigung max.: 20 m/s? 30 m/s?
Schlitten kpl. 120 mm: 0,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 200 mm: 0,50 kg Leerlaufdrehmoment: 0,30 Nm
Tréagheitsmoment: 2,00 +10“ kgm?
Gesamtlange max.: 3000 mm | 2070 mm Antriebselement: Zahnriemen 16 AT5-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 100 mm
Kréfte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZGS | zss 500
Krafte dynamisch [N]
Fx9 500
Fv 80 500 450
Fz 150 600 z N
-F; 75 300 i
Momente dynamisch [Nm] 400
N
Mx 6 12 N
My 6 30 (50) I~
™~~~
Mz 8 30 (50) 350
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 0,50 1,00 1,50 2,00 2,50 3,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (200)

>> Achtung << keine steckbare Antriebswelle
Position muss bei Bestellung definiert werden, z. B. ,AZ1"! (Siehe Bestellbezeichnung)

Seite B1

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 16.03.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 40-SGS-SSS
mit Kugelgewindetrieb (KGT) und GleitfGhrung (SGS) oder Schienenfiihrung (SSS)

ANTRIEBS
TECHNIK
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Gewichte SGS | Sss Technische Daten SGS | SSS
I
Basis ohne Verfahrweg: 1,50 kg 1,70 kg Geschwindigkeit max.: 0,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,30 kg 0,40 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 120 mm: 0,30 kg 0,40 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 200 mm: 0,50 kg 0,65 kg Leerlaufdrehmoment: 0,30 Nm | 0,40 Nm
Gesamtlange max.: 2040 mm
Kréfte und Momente . Antriebselement KGT
+FX
Drehzahl max.: 3000 min!
. +Mx Durchmesser: 12 mm
Steigung: 5/10 mm
Tragheitsmoment: 1,20 «10° kgm?/m
+Fy Spindelabstiitzung SA
(nur bei Ausfiihrung SSS méglich)
0SA 2SA
SGS | sss — i
Krafte dynamisch [N] \
— 2500
Fx 1000 T ; \
Fv 80 500 £, 2000
Fz 150 600 E 1500
-Fz 75 300 @ 1000 N
Momente dynamisch [Nm] a
Mx 6 12 500
My 6 30 (50) 0
M 8 30 (50 QA O O & O
2 (50) & &
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (200)
Gesamtlange [mm]

Sonderausflihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Stand: 16.03.2021
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ANTRIEBS

Mechanische Lineareinheit Beta 50-C-ZRS
mit Zahnriementrieb und Rollenflihrung (ZRS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 290 (34009
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Gewichte ZRS Technische Daten ZRS
Basis ohne Verfahrweg: 1,45 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,35 kg Beschleunigung max.: 30 m/s?
Schlitten kpl. 150 mm: 0,45 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schlitten kpl. 200 mm: 0,60 kg Leerlaufdrehmoment: 0,40 Nm
Tragheitsmoment: 3,00 +10* kgm?
Gesamtlange max.: 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 20 AT5-E
(IARGEHS Stf.AniEge) Verfahrweg pro Umdrehung: 110 mm
Kréfte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZRS 700
Krafte dynamisch [N]
d)
Fx 700 650
Fv 300
Fz 600 z
-Fz 400 i 800
Momente dynamisch [Nm]
Mx 30 550
My 50 (65)
Mz 50 (65) 500
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 0,50 1,00 1,50 2,00 2,50 3,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (200) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Seite B3 Stand: 16.03.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 50-C-ARS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 290
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50 21,92(TK31 50 55

P24LF8
P12H7

®12h6
mit Passfeder DIN 6885 4x4x14

. ( —_— —
o ™ \I\Lv'-ﬁ\\e ﬁ@
5= J =
o~ @ [ SN DE—
Rl o W & S R
I —T— T T — | ©
o~ ¢bo ko3 RS g |" E=
1 L Il [Te) o a
1 | ¥ 1 1 ™m
— il | ] | S = °
e g/ |30 \s ©
1) Bt
) P
R 70 o S
ST 50 S
g £
E)f ; b) Werte in Klammern gelten
¥ 164 fiir Ausfiihrung GX
g | 3l2|e
Befestigungselemente siehe
> —— -—L-—— Seite BS0
| & (@ ——1
100:0,02
120
Gewichte ARS Technische Daten ARS
Basis ohne Verfahrweg: 3,10 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,30 kg Beschleunigung max.: 30 m/s?
Schlittenantrieb 140 mm: 2,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 1,50 Nm
Gesamtldnge max.: 8000 mm Tragheitsmoment: 3,00 #10 kgm?
(iéngere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 20 AT5-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 110 mm
Krafte und Momente +Fx
Fx - v - Diagramm
ARS 700
Krafte dynamisch [N]
d)
Fx 700 650
Fv 300
Fz 600 z
-F: 400 ¢ 900
Momente dynamisch [Nm]
Mx 30 550
My 50
M: 50 500

0,00 0,50 1,00 1,50 2,00 2,50 3,00
Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Stand: 16.03.2021 Seite B4
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Mechanische Lineareinheit Beta 50-C-SRS

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Rollenflihrung (SRS)
= Gesamtlange = Verfahrweg + 230 (28009 g
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Gewichte SRS Technische Daten SRS
Basis ohne Verfahrweg: 1,50 kg Geschwindigkeit max.: 0,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,40 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 150 mm: 0,45 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 200 mm: 0,60 kg Leerlaufdrehmoment: 0,30 Nm
Gesamtlange max.: 1090 mm
Kréafte und Momente . Antriebselement KGT
+FX
Drehzahl max.: 3000 min™*
. +Mx Durchmesser: 12 mm
Steigung: 5/10 mm
Tragheitsmoment: 1,20 +10° kgm?/m

SRS
Krafte dynamisch [N]
Fx 1000
Fv 300
F: 600
-F: 400
Momente dynamisch [Nm]
Mx 30
My 50 (65)
Mz 50 (65)

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (200)

Bei mechanischen Linearein

heiten mit Rollenfiihrung

ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Seite B5

Stand: 28.05.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 60-ZSS

mit Zahnriementrieb und Schienenfiihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 330 (380)%

ANTRIEBS
TECHNIK
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Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 4,55 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,59 kg Beschleunigung max.: 30 m/s?
Schilitten kpl. 180 mm: 1,22 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 230 mm: 1,72 kg Leerlaufdrehmoment: 1,10 Nm
Tragheitsmoment: 2,00 «10* kgm?
Gesamtlange max.: 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 25 AT5-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 160 mm
Kréafte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZSS 850
Krafte dynamisch [N] N
Fx? 850 800
Fv 500
Fz 1400 Z 750
-F. 800 i
: 700
Momente dynamisch [Nm]
Mx 50
650
My 160 (200)
M: 100 (140) 600
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (230)

Stand: 16.03.2021

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite B6



ANTRIEBS
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Mechanische Lineareinheit Beta 60-SGV-SSS
mit Kugelgewindetrieb (KGT) und GleitfUhrung (SGV) oder Schienenfiihrung (SSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 280 (33009
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Gewichte SGV | Sss Technische Daten SGv | §88
I
Basis ohne Verfahrweg: 3,65 kg 4,30 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,65 kg 0,80 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 180 mm: 1,15 kg 1,50 kg Wiederholgenauigkeit: +0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 230 mm: - 1,80 kg Leerlaufdrehmoment: 0,70 Nm
Gesamtlange max.: 5500 mm
(langere auf Anfrage)
Kréfte und Momente +Ex Antriebselement KGT
+FX Drehzahl max.: 3000 min-!
Durchmesser: 20 mm
— *+Mx Steigung: 5/10/20/50 mm
Tragheitsmoment: 8,50 *10-5kgm?m
sSSs Spindelabstiitzung SA
+Fz
SGV | SSS 3000 0SA 2SA 4SA 6SA B8SA
Kréfte dynamisch [N] \
2500
Fx 4000 = \
c N
Fy - 600 ‘€ 2000
F: - 1800 % 1500
£ - 12 N
e , 00 5 1000
Momente dynamisch [Nm] a { =
Mx - 60 500 E T —
My - 180 (220) 0
M B 120 (150) PP LSS
RN SR S S

-~ => Muss durch externen

Fihrung aufgenommen werden.

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (230)

Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtléange: 10 mm je 2 SA)
Die Ausfiihrung mit Doppelmutter (,MM*) ist nur mit Schlittenplatte 230 mm und Steigung ,5% ,10“ oder ,20“ mdglich.
Die Ausfliihrung mit Einzelmutter (,M“) und Steigung ,50" ist ebenfalls nur mit Schlittenplatte 230 mm mdglich.

Seite B7

Stand: 15.06.2021



ANTRIEBS

Mechanische Lineareinheit Beta 70-C-ZRS-ZSS
mit Zahnriementrieb und Rollenfliihrung (ZRS) oder Schienenflihrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 360 4100%
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Gewichte ZRS | ZsS Technische Daten ZRS | ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 3,10 kg 3,40 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,59 kg 0,38 kg Beschleunigung max.: 30 m/s?
Schlitten kpl. 190 mm: 1,30 kg 1,65 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 240 mm: 1,65 kg 2,10 kg Leerlaufdrehmoment: 1,20 Nm
. Tréagheitsmoment: 4,00 *10* kgm? | 2,00 *10* kgm?
G-‘esamtlange max.. 8000mm | 7200 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 175 mm
Krafte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZRS | zss 1100 -
Kréfte dynamisch [N] 1050
Fx? 1100
Fv 300 600 1000
F: 1000 1800 Z 950
-F: 400 1200 = 900
Momente dynamisch [Nm]
Mx 35 60 850
My 120 (150) 180 (230) 800
M: 50 (60) 120 (150) 750
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 200 3,00 400 500 6,00 700 800
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (240) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Stand: 26.04.2021
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ANTRIEBS

Mechanische Lineareinheit Beta 70-C-ARS-ASS
mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARS) oder Schienenflihrung (ASS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 360

70 220 Verfahrweg 70 %
G 620,02 A
& 47@' ; S b) g

R 46 5 34 (39) 2
R - g
Qe ™ =
Q|5
£/8
‘ % < ‘ elx
| SE

:dl N |

ANy

' © Pai :
60 77‘7\¢ q ‘ P 4.»7 |
BB

SRS
?
150

é_
Ml
i_
o
+_

|

(e} @)
r | I T r | I ' 'e) ||
| | | === o il
0 Y,
135002 g/ 70 & 32 %,
S 70 & %or
#50F8 N 50 .
4 $16H7 < o
Yo él ™ s B
*—{} @ 0o b) Werte in Klammern gelten
B o fiir Ausfiihrung GX
o — S | M, " S S W~ ] (100
H Te] | O®
| | b Befestigungselemente siehe
4 & ¢ o Seite B50
@ o1
82 82
T
Gewichte ARS | ASS Technische Daten ARS | ASS
I
Basis ohne Verfahrweg: 7,50 kg 7,90 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,38 kg 0,60 kg Beschleunigung max.: 30 m/s?
Schlittenantrieb 220 mm: 5,00 kg 5,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 1,00 Nm
G"esamtlange max.: 8000 mm Tragheitsmoment: 6,10 +103 kgm?
(Ingere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 220 mm
Kréafte und Momente +Fx
Fx - v - Diagramm
ARS | Ass 900
Kréfte dynamisch [N]
9 850
Fx 900
Fv 300 600 800
Fz 1000 1800 z
-F: 400 1200 g 7l
Momente dynamisch [Nm] 700
Mx 35 60
My 120 180 650
M: 50 120 600
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Seite B9 Stand: 16.03.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 70-C-SRS-SSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Rollenfihrung (SRS) oder Schienenfihrung (SSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 320 (370)®
je 2 SA  Verldngerung um 40mm
)
bei 2SA 100 80 190 (240)° Verfahrweg 50 bei 25A 70 4, 2,5
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Gewichte SRS | SSs Technische Daten SRS | 888
I
Basis ohne Verfahrweg: 3,65 kg 3,50 kg Geschwindigkeit max.: 2,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,45 kg 0,60 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 190 mm: 1,60 kg 1,25 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 240 mm: 2,02 kg 1,60 kg Leerlaufdrehmoment: 0,35 Nm I 0,40 Nm
Gesamtlange max.: 4000 mm
(langere auf Anfrage)
Kréfte und Momente Antriebselement KGT
Drehzahl max.: 3000 min-!
Durchmesser: 16 mm
Steigung: 5/10/20/40 mm
Tragheitsmoment: 3,25 *10-° kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
SRS | SSS 3000 0 SA 2 SA 4SA  B6SA 8 SA
Krafte dynamisch [N] . % A A
Fx 2000 N 500 \ N
< \
s o00 500 £ 2000 \ Bei Ausfiihrung
F{_f 1400000 1288 F 1500 X ,SRS* nur 6 SA
=Fz c 'O
- S 1000 mdglich.
Momente dynamisch [Nm] 5 d
Mx 35 60 500 o
My 120 (150) 180 (220) 0 =
M 60 (70 120 (150 QO O O & & & & & ©
2 (70) (150) S LSS S

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (240)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfihrung

Gesamtlange [mm]

ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.
Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Stand: 02.07.2021
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Mechanische Lineareinheit Beta 80-ZRS-ZSS
mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ZRS) oder Schienenflihrung (ZSS)

ANTRIEBS
TECHNIK

Gesamtldnge = Verfahrweg + 40046009 [420(480)@ 1©
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o -5y
$50F8 O i 70 &r
¢ 16H7 145:0,02 (205)® ,\@\\ 50
NS
© a) ;
) Werte in Klammern gelten
Y M @ Bl N furr lange Schlittenplatte
L _+<> o T
——r————— ) 2 =4 g b) Werte in Klammern gelten
H S fur Ausfiinrung GX
—o— &R
; M A /%9 © °) Werte in eckigen Klammenr gelten
415 |85 () 85 (115) % fur Ausfihrung mit Abdeckband
O
Befestigungselemente siehe
Seite B50
Gewichte ZRS | ZSS Technische Daten ZRS | Zss
Basis ohne Verfahrweg: 5,50 kg 6,10 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,60 kg 0,85 kg Beschleunigung max.: 40 m/s?
Schiitten kpl. 210 mm: 2,10 kg 1,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schiitten kpl. 270 mm: 2,70 kg 2,30 kg Leerlaufdrehmoment: 1,50 Nm
) Tréagheitsmoment: 3,30 +108 kgm? | 3,00 +103 kgm?
Gfesamtlange max.: 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E
{|AngeErs AaTARTEAZE) Verfahrweg pro Umdrehung: 220 mm
Krafte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZRS | zss 1350
Krafte dynamisch [N] 1300
Fxd 1350 ggg
Fy 500 800 _ 1150
Fz 1500 3000 Z. 1100
-Fz 800 2000 &£ 1050
Momente dynamisch [Nm] 1000 S
Mx 50 100 950 =
My 180 (220) | 250 (300) 228 =
M: 100 (130) 250 (300) 800
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 200 3,00 400 500 6,00 7,00 800

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (270) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.

Seite B11 Stand: 05.05.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 80-SRS-SSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Rollenfiihrung (SRS) oder Schienenflihrung (SSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 380 (4409
je 2 SA Verlangerung um 50 mm 25
bei 2SA 130 105 210 (270)9 Verfahrweg 65  |bei 2SA 90 620,02
bei 4SA 155 bei 4SA 115
bei BSA 180 = L < bei BSA 140 495
bei 8SA 205 ‘ | bei 8SA 165 )
| & #C tis 5
— I \ | 1] I | ! g Te) \(
& — (o ¥ W9 +TH4D——X O+ 4D S0 ] o
SN ! L T T - o< o
X m < © VAN ol
©o|Q i o
e 2 | | Q
E 38 66 ' \bei SRS nur_eine Schmierbohrung ‘ 10 5 8IO
s 9
= S 70 & 3
= 7 | 1451002 (2059 &9 50 = -
= & %
Q© ) N
@ Werte in Klammer gelten
g % ? >
© S {‘l’ fiir lange Schlittenplatte
VAN )
~| -] —tf 9 o
ol s E 2 © Befestigungselemente siehe
-6 A RPN Seite B50
10 " %
85 (1139 | 85 (15)?| \&,
. S
Gewichte SRS | SsSs Technische Daten SRS | 888
I
Basis ohne Verfahrweg: 5,40 kg 6,20 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,70 kg 1,10 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 210 mm: 2,20 kg 1,90 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 270 mm: 2,80 kg 2,40 kg Leerlaufdrehmoment: 0,60 Nm | 0,80 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréfte und Momente . Antriebselement KGT
+FX
Drehzahl max.: 3000 min-!
. +Mx Durchmesser: 20 mm
Steigung: 5/10/20/50 mm
Tragheitsmoment: 8,50 *105 kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2SA 4SA 6SA 8SA
SRS | sss 3000
Krafte dynamisch [N] 2500
Fx 4000 =
Fr 500 800 = 2000
Fz 1500 3000 = 1500
-Fz 800 2000 N 1000 NG A PN
9] =
Momente dynamisch [Nm] 5 566 H
Mx 50 100 = P
My 180 (270) 250 (300) 0
M 100 (130 250 (300 O, LSS
- (159) (500) RN S A S S O R o

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (270)

Gesamtlange [mm]

Bei mech. Lineareinheiten mit Rollenfiihrung ist bei statischer Belastung die stat. Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.
Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verldngerung der Gesamtladnge: 10 mm je 2 SA)
Die Ausfiihrung mit Doppelmutter (,MM") ist nur mit Schlittenplatte 270 mm und Steigung ,5°, ,10“ oder ,20“ mdéglich.

Stand: 16.03.2021
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Mechanische Lineareinheit Beta 80-SGV

AN

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Gleitfihrung (SGV)

Gesamtldnge

Verfahrweg + 380

TECHNIK

TRIEBS

je 2 SA Verlangerung um 50 mm 25
bei 2SA 130 105 210 Verfohrweg 65 |bei2sAg0 % |, 62:002
bei 4SA 155 bei 4SA 115 e
bei 6SA 180 4 46 4 bei 6SA 140 e{nf 38
bei 8SA 205 | bei 8SA 165
= vmE:
| =€
I (e + &% + 4 r——————C o0 & o ] IS 5
o~ i ™ o | © o
© © &|w© =
o U (e} ™
Q o — 17T ~
= | | | H_ N [ |
o T T % T
g § 38 66 10 * 8[\
N|© =Y
elz ®
2 S 7 =
g 7 145:0,02 <, 50 2
5 Y O3
s S 5.
E ®
() (€] i /
—?—69— #— © ) )
© N Befestigungselemente siehe
X [N 3 .
53 BNt ¢ 8 ————{13|§ ="
S ©
% |—0—] ¢
L@r_@.’ b @ &eF—— |
10 85 85 /%?0 i
. %.
Gewichte SGvV Technische Daten SGV
Basis ohne Verfahrweg: 6,40 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,95 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 210 mm: 1,60 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Leerlaufdrehmoment: 1,00 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréfte und Momente Antriebselement KGT
+Fx Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 25 mm
Steigung: 5/10/25/50 mm
Tragheitsmoment: 2,25 +10* kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2SA 4SA 6SA B8SA
SGV 3000
Krafte dynamisch [N] 2500 b
Fx 6000 =
F £ 2000
X - £
Fz - = 1500
N S J
F: - £ 1000 R
Momente dynamisch [Nm] 5
500 =
Mx - T =
My - 0
M - S LL LS LL LSS
2 SR D P S W S

L, => Muss durch externe Fiihrung aufgenommen werden.

Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtldnge: 10 mm je 2 SA)

Seite B13

Stand: 16.03.2021




Mechanische Lineareinheit Beta 80-C-ZRS-ZSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Rollenfliihrung (ZRS) oder Schienenflihrung (ZSS)

2
= a a 1b) <
Gesamtldnge = Verfahrweg + 400(460)7 [420(480)™ ] S
95 /110519 210 (2709 Verfahrweg 95 /110512 8
(=}
4 46 4 .25 z
46 5
5 z
' e 1 o I
o0 e+ 00 ¢ | 2 SIE o
™ ' o
{ o 1+— =
P i Q
i N I e e Pt N
85 % 2 62:0.02 NS4/ 80 4t
o (95 T
% %
#50F8 % 70 &
®20H7 145:0,02 (205)% .\\Qj\ 50
@\’\(\ P a) Werte in Klammern gelten
~ _ _@W ® fur lange Schlittenplatte
T ||| 9% < TP i g
g = <] © Werte in eckigen Klammern gelten
[ ) ) 2= oL fiir Ausfiihrung mit Abdeckband
¢ o L og i i
2 : Befestigungselemente siehe
T T Z @ ofF — i
) ) (e Seite B50
415 85 (115 | 85 (19)¢ A
e
Gewichte ZRS | ZSS Technische Daten ZRS | Zss
Basis ohne Verfahrweg: 5,30 kg 7,80 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s I 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,65 kg 0,98 kg Beschleunigung max.: 40 m/s?
Schlitten kpl. 210 mm: 3,00 kg 2,75 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 270 mm: 3,70 kg 3,25 kg Leerlaufdrehmoment: 1,80 Nm
Tragheitsmoment: 4,20 +103 kgm? | 4,00 +103 kgm?
Gesamtlange max.: 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT10

(langere auf Anfrage)

Verfahrweg pro Umdrehung:

Kréfte und Momente

Fx - v - Diagramm

210 mm

ZRS | ZSS 2200
Kréafte dynamisch [N] 2100
Fx? 2200 2000
Fv 1000 1600 1900
Fz 2500 4000 Zz 1800
-F: 1500 3000 o b0
Momente dynamisch [Nm] 1600
Mx 100 300 1288
My 300 (400) 500 (640) 1300
M: 180 (250) 500 (640) 1200

9) Maximalwert (siche Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (270)

Stand: 05.05.2021

1,00 2,00 3,00 4,00 500 6,00 7,00 8,00
Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite B14



ANTRIEBS
TECHNIK

Mechanische Lineareinheit Beta 80-C-ARS-ASS

mit Zahnriementrieb und Rollenfliihrung (ARS) oder Schienenfihrung (ASS)

90

Gesamtlange = Verfahrweg + 410 r,o;
75 260 Verfahrweg 75 =
65 621005 93
]
46 44 =
o
3
2|5
QL
| -
SN
A b— | I 2/,8’{ I °
D S
o
| 3
T 1 f 1t < 10
i ] | il 2|1 e ’ i €
I 20510,02 & 70 ' 40 %
?50F8 2 50 80 &
A’d, %, @ 20H7 s S
Vo —o )
[@_C ;_ ¢ Befestigungselemente siehe
- ~ 7 Seite B50
+—8t+—s|——t 1|8
o
— o
RoX03
16
Gewichte | ASS Technische Daten ARS | AsSs
Basis ohne Verfahrweg: 10,80 kg 12,10 kg Verfahrgeschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,63 kg 0,96 kg Beschleunigung max.: 40 m/s?
Schlittenantrieb 260 mm: 6,30 kg 6,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
. Leerlaufdrehmoment: 1,80 Nm
Gesamtiange max.. 8000 mm Tragheitsmoment: 9,20 +10° kgm? | 8,60 +10% kgm?
(léngere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 32 AT10-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 220 mm
Kréfte und Momente
="
/ ¥
&t +Mz y
|
+Fz Fx - v - Diagramm
ARS | Ass 1300
Kréafte dynamisch [N] 1250 N
Fx? 1300 ﬁgg
Fv 1000 1600 1100
F: 2500 4000 Z 1050
-Fz 1500 3000 = 1000
Momente dynamisch [Nm] 950
Mx 100 300 :gg S=
My 300 500 800
M: 180 500 750
0,00 1,00 200 3,00 400 500 6,00 7,00 8,00

9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Seite B15

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 31.05.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 100-ZRS-ZSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Rollenflihrung (ZRS) oder Schienenflihrung (ZSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 480(600)% [500(620)% 19 S
100/[1101¢ 280 (40009 Verfahrweg 100/[110]© &
VA 4 §
% 46 137 46 62:002 205 e
6y =
Be g
| & o — g %
& rS &L | 2 © © N
OH j: ~ ®I1E 0
o Q {} ,\ﬁm‘y D E_ i =}
I @] ~
N T Tl X 's o} ;
85 % % 100 34 (4e)®
2 <
$50F8 % o 70 Oy
‘ ®20H7 160:0,02 (280)9 & 50 S
/\"
9
Re) a) .
™ ® ] N Werte in Klammern gelten
* ¢ E?—l ? p ey | fiir lange Schiittenplatte
= o i
o ol | 38 b) Werte in Klammern gelten
|| S © | A fur Ausfiihrung GX
= = :
é $ | - $ ‘ c) i i
Werte in eckigen Klammern gelten
T T Jh—
© [ O I | /970 © flr Ausfiihrung mit Abdeckband
45 200 (32009 3
e Befestigungselemente siehe
Seite B50
Gewichte ZRS | ZSS Technische Daten ZRS | ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 9,50 kg 9,10 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,10 kg 1,45 kg Beschleunigung max.: 40 m/s?
Schilitten kpl. 280 mm: 4,10 kg 3,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 400 mm: 5,85 kg 5,43 kg Leerlaufdrehmoment: 2,50 Nm
. Tréagheitsmoment: 1,30 *102 kgm? | 1,26 *102 kgm?
G“esamtlange max.: #200mm Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10
(langereiautAniege) Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm

Kréfte und Momente

Fx - v - Diagramm

ZRS | zss 2800 —x

Krafte dynamisch [N] %88

Fx? 2800 Pt

Fv 1000 2400

F: 2500 3000 = 3388

-Fz 1200 2000 X 2100

Momente dynamisch [Nm] %888

Mx 200 200 1800

My 250 (350) 300 (420) 1700 . H

Mz 200 (280) 300 (420) 1288 SoaEm
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 500 6,00 7,00 8,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Stand: 26.05.2021

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite B16



Mechanische Lineareinheit Beta 100-D-ZSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfiihrung (ZSS)

&
Gesamtldnge = Verfahrweg + 390 (450)% f
4 90 210 (2709 Verfahrweg 90 S
s, 46 4 46 4 215 Z
% P
Qo8
& S|&
& P —Cdlo+ E=X o o -©- -© S|E
als| - g | = T
i 4 : o M
70 ‘ 100 34 (46)°
$50F8 & 70
®20H7 145:0,02 (205)% $5 50
>
N
m% el :
©¢ ? £ ’
1 H S | a) Werte in Klammern gelten
_____{7 o 2 — i 3 8 fiir lange Schlittenplatte
— ! S :
d}é | —é» | ——$$\ ’ 5) Werte in Klammern gelten
D @] T 71 Z & b_ fiir Ausfiihrung GX
Z
@)
34 85 (115)% 85 (115)? {5; Befestigungselemente siehe
> Seite B50
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 6,80 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,75 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 210 mm: 3,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schilitten kpl. 270 mm: 4,10 kg Leerlaufdrehmoment: 5,0 Nm
Tragheitsmoment: 2,80 +10° kgm?
Gesamtidnge max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10-E
{Iangeke SufAnir=ge) Verfahrweg pro Umdrehung: 160 mm
Krafte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZSS 1500
Kréfte dynamisch [N] \
d)
Fx 1500 1455 N
Fv 1800 .
Fz 4000 z \
-Fz 3000 & 1400 S
Momente dynamisch [Nm] \
Mx 350 1350 N
Mv 750 (1000)
M: 750 (1000) 1300
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (270) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite B17 Stand: 16.03.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 100-D-ASS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung (ASS)

ANTRIEBS
TECHNIK

Gesamtldnge = Verfahrweg + 420
80 260 Verfthwag 80
o 46 @\é 34 (46)°
N
S| @
9 [Tel
@ & i el |
. o g e 8
N
LN -3 3 = o
K NMES a
N5
I 1 - | §
70 205002 70 © <
I % §\\ E
$50F8 S 70 100 215
N/ &
@ 20H7 g\\ ct)2\@\\‘2' 50
)
co‘ b
® S &
: T 7 _
_ | o o _ _ _ + X g b) Werte in Klammern gelten
i ! S © i == fiir Ausfiihrung GX
¢ $ 4 Befesti | i
gungselemente siehe
BB ] & o—— 1 Seite B50
116 116
Gewichte ASS Technische Daten ASS
Basis ohne Verfahrweg: 14,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,90 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlittenantrieb 260 mm: 8,60 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 2,50 Nm
Gfasamtlange Ul 8100 mm Tragheitsmoment: 1,20 +102 kgm?
(langere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Kréafte und Momente +Fx
="
N
O +Mz\1) +Fy
¢
+Fz Fx - v - Diagramm
ASS 2200
Krafte dynamisch [N]
d)
Fx 2200 2000
Fv 1800
Fz 4000 z
-F; 3000 e 1690
Momente dynamisch [Nm]
Mx 350 1600 ~
My 950 T~
M- 950 1400
0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)

Stand: 16.03.2021

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite B18



ANTRIEBS
TECHNIK

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Mechanische Lineareinheit Beta 100-D-SSS

Gesamtldnge = Verfahrweg + 340 (400)0)

78

215

495

85

47

P 52k6

126

je 2 SA Verldngerung um 60mm
bei 2SA 120 90 210 (27009 Verfahrweg 40
bei 4SA 150 7 T
bei 6SA 180
bei 8SA 210 |
___aﬁﬂiim+q T . -

=i i ) o
©|x
PN

umn

n | 38 66

©

©

O

z

= 145:0,02 (205)¥ &

T ©

& ®

g |

: L YL

_— ' N
g = o <
A % c+; © =
| & e}
5o |€}\ ||
8 | M| B o |

Gewichte

85 (15)% | 85 (115)2

Basis ohne Verfahrweg:

Verfahrweg je 100 mm:
Schlitten kpl. 210 mm:
Schlitten kpl. 270 mm:

Gesamtlange max.:
(langere auf Anfrage)

5600 mm

Kréfte und Momente

SSS
Krafte dynamisch [N]
Fx 4000
Fv 1800
F: 4000
-F2 3000
Momente dynamisch [Nm]
Mx 350
Mv 750 (1000)
M: 750 (1000)

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (270)

Seite B19

+Fx

. +Mx

Technische Daten

Geschwindigkeit max.:
Beschleunigung max.:
Wiederholgenauigkeit:
Leerlaufdrehmoment:

Antriebselement

+0,03 mm (KGT)

Drehzahl [min-1]

Durchmesser:
Steigung:
Tragheitsmoment:

3000
2500
2000
1500
1000
500
0

Drehzahl max.:

Spindelabstiitzung SA

O0SA 2SA 4SA 6SA B8SA

5/10/20/50 mm
8,50 *105 kgm?/m

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

P S L. S
LSS
S S R

Gesamtlange [mm]

13
31:0,02

a) Werte in Klammern gelten
fur lange Schlittenplatte

Befestigungselemente siehe

Stand: 16.03.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 110-ZRS-ZSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Rollenfiihrung (ZRS) oder Schienenfiihrung (ZSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 580 (760)% %
130 320 (50009 Verfahrweg 130 S
53 4 46 4 711002 2,5 2
o
Py 'QI_Q 2|5
[ 44 ' N
?)N* TP+ U I PO+ 9 F—X PO+ 97 o ‘ SlE o
o [42]
23| 1 @} | y 1] = :
| s - ‘
[Te]
1 1 | ] . i
2 b)
110 /?6’_ d’&) 110 40 (60)
2, “®
$62F8 & & 70 %
¢ 25H7 230:0,02 (43009 S 50 .
&
L QQ)
e N é__ & :  Werte in Klammern gelten
% || 96 O @ ¢Y¢ N fur lange Schlittenplatte
. 7,7,7,7ko [ == N | 38
«© Gl ~ |+
- ¢ Q‘ ¢ Q ¢ g b) Werte in Klammern gelten
© & & fur Ausfihrung GX
R z - S} _ A
55 100 (200)0) 100 (200)01 Q] Befestigungselemente siehe
I S Seite B50
e
Gewichte ZRS | ZSs Technische Daten ZRS | ZSs
Basis ohne Verfahrweg: 15,70 kg 18,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s l 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,50 kg 2,10 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 4,80 kg 5,20 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
Schlitten kpl. 500 mm: 7,50 kg 8,20 kg Leerlaufdrehmoment: 3,50 Nm
i Tragheitsmoment: 1,80 *102 kgm? l 1,60 «102 kgm?
G"esamtlange meax.: 1007 Antriebselement: Zahnriemen 50 ATL10
(NGB rEsatiANTEgE) Verfahrweg pro Umdrehung: 300 mm
Kréafte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZRS | zss 4000
Krafte dynamisch [N] 3800
Fx? 4000
Fvy 2000 3000 3600
F: 5000 8000 Z. 3400
-Fz 2500 4000 5000
Momente dynamisch [Nm] 3000
Mx 300 400
My 600 (800) 800 (1200) 2800
M: 450 (550) 600 (800) 2600 Y
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 000 1,00 200 300 400 500 600 700 800
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Stand: 16.03.2021 Seite B20



Mechanische Lineareinheit Beta 110-ARS-ASS
mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARS) oder Schienenfihrung (ASS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 660

ANTRIEBS
TECHNIK

130 400 Verfahrweg 130 40 (60)P
3 || ¢ N\ ’ ___{»_ B
2 |8 ¢ D
P e T 3 4 | o |28 %: | 5| &
(4l | N PN I R gl &
= ) T 0 6; i n 9
2 =t e L= R D Zndng $ 86
o b
71:002 ! ° © 3| &
— —h 8lq ), g| P
T =
110 ‘ ®62F8 70 80 E
$25H7 % 50 0 z
25
3,
= %/‘
N
s % »
| b= b) Werte in Klammern gelten
N E— —_— 3| — S 138 fiir Ausfiihrung GX
©- D~ } Befestigungselemente siehe
s _or—————— 1 Seite B50
®
140 140 )
' 350:0,02 )
CA
Gewichte ARS | ASS Technische Daten ARS | Ass
Basis ohne Verfahrweg: 27,00 kg 29,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,20 kg 1,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlittenantrieb 400 mm: 15,00 kg 16,00 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 3,50 Nm
Gesamtlinge max.: 8100 mm Tragheitsmoment: 3,50 +102 kgm? | 3,70 +102 kgm?
(i&ngere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 300 mm
Krafte und Momente +Fx
Fx - v - Diagramm
ARS | Ass 2000
Kréfte dynamisch [N]
Fx? 2000 1900
Fv 2000 3000 N
F: 5000 8000 Z 1800
-F: 2500 4000 =
Momente dynamisch [Nm] 1700
Mx 300 400
1600
My 600 800
M: 450 600 1500
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 500 6,00 7,00 800

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.
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Mechanische Lineareinheit Beta 110-SRS-SSS
mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Rollenflihrung (SRS) oder Schienenflihrung (SSS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 480 (660)%

ANTRIEBS
TECHNIK

je 2SA Verldngerung um 60 mm
bei 2SA 135 105 320 (500 Verfahrweg 55 | bei 2SA 85 710,02
bei 4SA 165 bei 4SA 115
bei 6SA 195 & sl - bei 6SA 145 2L a2
bei 8SA 225 bei 8SA 175
oo
] VW@
== ﬁM)—d Pt oy ™ ﬁ
T T T Ire) Te)
N =) o o™
ol - = ~ ~
513 | ¥
B — ] 5 |
S| 45 | 66 ! 10 /7 110 g
5 % e 0
2 & 70 by e
2 , 230:0,02 (43009 S 50 < o
5 & = o
- Q‘b 5.
= I —
(l]\’ ¢ _¢ ’éN a) Werte in Klammern gelten
9l f | o = <o firr lange Schlittenplatte
ON| © —-—‘3 11— ———nh1 | @
| e ] o — |
©. 1 © ?00 Befestigungselemente siehe
hd N | | Seite B50
T . H_——_-
) )| \@
11 100 (200) | 100 (200) 5
7 B
Gewichte SRS | sSss Technische Daten SRS | SSS
I
Basis ohne Verfahrweg: 12,50 kg 13,50 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,40 kg 1,70 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 5,80 kg 5,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 500 mm: 9,10 kg 8,30 kg Leerlaufdrehmoment: 1,00 Nm | 1,50 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréafte und Momente . Antriebselement KGT
+FX
Drehzahl max.: 3000 min-t
. +Mx Durchmesser: 25 mm
T Steigung: 5/10/25/50 mm
2 Tréagheitsmoment: 2,25 +10% kgm?/m
/ ’/+M2“P +Fy . "
Spindelabstiitzung SA
+Fz
0SA 2SA 4SA 6SA B8SA
SRS | sss 3000
Kréfte dynamisch [N] 2500 I ]
Fx 6000 .
Fv 2000 3000 s 2000
3 5000 8000 = 1500
©
-Fz 2500 4000 Y 1000
Momente dynamisch [Nm] é—’ -
Mx 300 400 =l ]
My 600 (800) 800 (1200) 0
QO O O O O OO O OO D
M: 450 (550) 600 (800) & \QQ \(00 {190 'I(PQ %QQ 'b(”Q @Q b(pb ‘oQQ ‘o(”Q

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat* (Seite TL11) zu beachten.

Sonderausfihrung: Spindelabstiutzung mit Dampfungsring (Verldngerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Gesamtlédnge [mm]

Ausflihrung mit Doppelmutter (,MM®) ist nur mit Steigung ,,5%, ,10“ und ,25" moglich.

Stand: 16.03.2021
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ANTRIEBS
TECHNIK

Mechanische Lineareinheit Beta 110-C-SGV

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Gleitfihrung (SGV)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 480

je 2SA Verldngerung um 80 mm 25
bei 2SA 145 105 320 Verfahrweg 55 bei 2SA 95 85+0,02
bei 4SA 185 4 137 46 4 bei 4SA 135 58
bei 6SA 225 bei 6SA 175

B ® Qﬁ]é ° )
I i n 1 Il | ~
R gy Fovim— oo — ) g
b=t ‘ = | h
~1R8 ©
ol
NS
NP [ | [l
= | 60 66 I 0 =]
ES o 70
< @
= 230:0,02 N 50 DIN74-KM6
£ X%
< & -
A\ -
~N
Clg o M 8 < | ©
& g @© —’—C«) Tl ee Befestigungselemente siehe
S o0 © Seite B50
€ 2 |
T 2, M;——_
7 100 100 2,
S
13 S
Gewichte SGV Technische Daten SGV
Basis ohne Verfahrweg: 15,40 kg Geschwindigkeit max.: 3,0m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,25 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schiitten kpl. 320 mm: 6,00 kg Wiederholgenauigkeit: +0,03 mm (KGT)
Leerlaufdrehmoment: 1,50 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
Krafte und Momente Antriebselement KGT
+Fx Drehzahl max.: 3000 min-*
Durchmesser: 32/40 mm
Steigung: 5/10/20/40/60'mm * nur 32
Tragheitsmoment: 6,45 «10* kgm?/m (32)
1,41 +10° kgm?/m (40)
Spindelabstiitzung SA
0 SA 2 SA 4 SA 6 SA
SGV 3000
Krafte dynamisch [N] 2500 \
Fx 16000 * = A
F £ 2000 A
b - £
Fz - = 1500
©
el - £ 1000 .
Momente dynamisch [Nm] =
500 H
Mx - 8
My - 0
QO O O O O O O O O & D
M: N 93Q \QQ ,\(OQ r)/QQ q(?Q %QQ “:?)Q @Q @Q ‘OQQ

,~ => Muss durch externe Flhrung aufgenommen werden.
* bei KGT 3240 und 3260: 8000 N

Sonderausflihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtldnge: 10 mm je 2 SA)
Nur Einzelmutterausfiihrung (,M“) méglich.

Seite B23

Gesamtlange [mm]

Stand: 16.03.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 120-ZRS-ZSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ZRS) oder Schienenflihrung (ZSS)

93

Gesamtlange = Verfahrweg + 580 (76009 §
130 320 (500) Verfahrweg 130 f
140 40 g
&
4 4 18 & 215 z
N g
xS g
s g _ QL8
[To} =
= Qe SE o
g % ﬁ a 0 -
e}
) o m [ ~
71002 | 10 120 40 (60)®
g &5
[ - i @) Werte in Klammern gelten
o0 ¢ N g
| S ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ M ‘ fir lange Schlittenplatte
fF o =} | ~|©
el — - T - ‘ )
\ L|:_ 8 n 5) Werte in Klammern gelten
A ?A¢ ¢ ¢ Q ? fir Ausfiihrung GX
o |-©-| bo .
I ;)o % Befestigungselemente siehe
50 100 (19009 | 100 (190) @ &) Seite B50
270 (450)9 s.
Gewichte ZRS | 7SS Technische Daten ZRS | Zss
Basis ohne Verfahrweg: 12,50 kg 13,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,30 kg 1,70 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 6,00 kg 6,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 500 mm: 9,40 kg 10,20 kg Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
) Tragheitsmoment: 1,50 +102 kgm? | 1,60 +102 kgm?
Cesamtangaima. Slooimm Antriebselement: Zahnriemen 50 ATL10
(angareiatARtkags) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Kréafte und Momente
+Fx
@ +Mx
Fx - v - Diagramm
ZRS | zss 4000
Kréafte dynamisch [N] 3800 R
d)
Fx 4000 3600
Fy 2500 3000 ——
F: 6000 8000 z
-F: 3000 4000 i 9200
Momente dynamisch [Nm] 3000
Mx 350 400 2800
Mv 700 (1000) 1200 (1500) 2600
M: 500 (1000) 600 (800) 2400
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 200 300 400 500 600 7,00 8,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Stand: 16.03.2021

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]
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TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Schienenfihrung (ZSS)

ANTRIEBS

Mechanische Lineareinheit Beta 120-C-ZSS

Gesamtlange = Verfahrweg + 600 (780) §
140 320 (5009 Verfahrweg 140 E
197 46 @ 120 9
4 4 ) 215 9
5 Z
9 27 § &
1 | S : . o 3
— 209 . % | ed { |
| S1 &€ o
(7N _| Is
s NPT HADPt = —
- _ o A 3
~ [ | - %7
53 % 712002 0 120 40 (60)®
120 Z
%.
262F8 o 70
o 225H7 235:002 (415)9 B¢ 50
(=)
v I%,?‘ a) Werte in Klammern gelten
@_,‘ % o é@ fir lange Schlittenplatte
= | e
¢ | \8 ®) Werte in Klammerm gelten
T o @@ fir Ausfiihrung GX
R . .
60 3 Befestigungselemente sieche
200 (380)9 %> Seite B50
270 (4507 7%/(
Gewichte ZSS Technische Daten Z8S
Basis ohne Verfahrweg: 21,0kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 8,00 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 500 mm: 12,00 kg Leerlaufdrehmoment: 4,50 Nm
Trégheitsmoment: 2,10 +102 kgm?
Gfesamtlange e 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 60 ATL10
(angens auf.Amirage) Verfahrweg pro Umdrehung: 300 mm
Kréfte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZSS 4800
Krafte dynamisch [N]
Fx? 4800 4550
Fv 4000
F2 12000 Z 4300
-F2 6000 &
Momente dynamisch [Nm] 4050
Mx 600 3500
My 1500 (2800)
Mz 1000 (1800) 3550
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Seite B25

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 16.03.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 120-C-SSS
mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Schienenflihrung (SSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 480 (660)%

TECHNIK

ANTRIEBS

bei 2SA 135 - — bei 2SA 85
bei 4SA 165 je 2SA Verldngerung um 60 mm bei 4SA 15
bei 6SA 195 105 320 (5001 Verfahrweg | 85 | pei 6SA 145 85002
bei 8SA 225 4 46 4| bei 8SA 175 58 215
00 -] : :
O ————— - * O e pe e — —
— . o _
% o m @
3 S N
|
NS
Nl &= ———————————
Sie | I
5| 60 66 10 0
= ~N
= 70
= | 235:002 (415)% o 50
opo © 68
T 2 Werte in KI It
of y| ©®® M fir fange Schitenpiate
¢ = §——8 ——— - ————{ 32
S - Befestigungselemente siehe
o %@@ @@&9 T Seite B50
7 [ = | =
a) &
200 (380) A
i 270 (4509 By,
Tor
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 22,00 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,70 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 8,00 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 500 mm: 12,00 kg Leerlaufdrehmoment: 2,00 Nm
Gesamtladnge max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréafte und Momente Antriebselement KGT
Drehzahl max.: 3000 min’
Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5/10/20/40/60 mm
Tragheitsmoment: 6,45 *10* kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2 SA 4 SA 6SA 8SA
SSS 3000
. N \l
Kréfte dynamisch [N] 2500 \
Fx 12000 * =
c
Fv 4000 = 2000
Fz 12000 £ 1500
-Fz 6000 & 1000 4
[}
Momente dynamisch [Nm] a sbd =
Mx 600 b
My 1500 (2800) 0
M 1000 (1800 OLLL,L,SLS,SL,LSL S S
: e RN S S o R

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)
* bei KGT3240 und 3260: 8000 N

Sonderausflihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)
Ausfiihrung mit Doppelmutter (,MM®) ist nur bei langer Schlittenplatte (500 mm) und Steigung ,5°, ,10“ oder ,20“ mdglich.

Gesamtlange [mm]

Stand: 31.05.2021
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ANTRIEBS
TECHNIK

Mechanische Lineareinheit Beta 140-ZRS-ZSS

mit Zahnriementrieb und Rollenfiihrung (ZRS) oder Doppelschienenfiihrung (ZSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 560 (74009
120 320 (50009 Verfahrweg 120
4 4 @
165 46 © 215
o
2 :
P S |
w Iy 2 @ —
o e — - i = R — = & -
gk =0 o
AL | | 5 . | | ~ ~
e N T (Feel g T | S
53 | N& 71:002 140 2]
B b) B
390 %,« 40 (60) g ﬁ
$62F8 & 70 g
@ 25H7 235:0,02 (415)9 Ny 50 =
& &
5 3
ot g
g’ # ; ¢ # @ Werte in Klammern gelten 2
L o Ol O © o o fiir lange Schiittenplatte %
' + g + 1 <o E
J N tel o\ - W _ 1
4 S = | Qe B) Werte in Klammern gelten
' —| ¢.L &6 6 66 o ! fiir Ausfithrung GX
PN O
© o ©--% _ )
T AR Z & O Befestigungselemente siehe
5 5 > - Seite B50
45 | 100 (190)¥ | 100 (190)¢ &)
' 270 (45009 %
Gewichte ZRS | 7SS Technische Daten ZRS | Z8S
Basis ohne Verfahrweg: 13,50 kg 15,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,30 kg 1,70 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 7,00 kg 7,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 500 mm: 11,00 kg 11,70 kg Leerlaufdrehmoment: 3,50 Nm
Tragheitsmoment: 1,90 +102 kgm? | 2,00 «102 kgm?
G‘t.ssamtlénge max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
{langers auf. Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 220 mm
Kréfte und Momente
+Fx
@ +Mx
/—,/"/ N
—~ ///
S b
+Fz Fx - v - Diagramm
ZRS | zss 4000
Kréfte dynamisch [N] 3800 c
Fx9 4000 3600
Fv 2500 3400
F: 5000 6000 Z 3200
-F2 3000 4000 f§ S000
Momente dynamisch [Nm] ;288
Mx 350 500
2400
Mv 700 (900) 1000 (1300) 2200
M: 500 (900) 1000 (1300) 2000
9 Maximalwert (siche Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 500 6,00 7,00 8,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]
Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfiihrung

ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat* (Seite TL11) zu beachten.

Seite B27
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Mechanische Lineareinheit Beta 140-ARS-ASS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARS) oder Doppelschienenflihrung (ASS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 550 (630)9

125 300 (380)¢ Verfahrweg | 125
2
o A 71:002 & e %
SN2, 55 | § %N\, b
A 0O > NG 40 (60)
%% 8- o) 7 \&
Qe ™ O )
N~ |
AW N\ \ _
© o L o —
+ + o T erg
5 S @ o2 o
o | NS N
S 2%e T
I I I I IYe) © =]
= i - - 2 3
o o =
190 235:0,02 (350)9 . « N p
$62F8 ,\’7\@ 70 90 5
N [%)
¢ 25H7 & 50 140 215 3
o
) —
) E
%‘1& S # ¢' a) VYerte in Klammern gelten
o0 0| | N ) : 6 6 o fur lange Schlittenplatte
g—t—f— 13|8 B
S = Al Werte in Klammern gelten
o 0 o[ 15— ' o 0 O fiir Ausfiihrung GX
&lod ©- oo
A Al LA
| &_l'@*l /97 e _or——— | Befestigungselemente siehe
100 100 ?,@ Seite B50
270 B
Gewichte ARS | ASS Technische Daten ARS | AsSs
Basis ohne Verfahrweg: 28,00 kg 30,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s | 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,20 kg 1,50 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schiittenantrieb 300 mm: 10,70 kg 11,70 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schilittenantrieb 380 mm: 13,00 kg 14,00 kg Leerlaufdrehmoment: 3,50 Nm
Tragheitsmoment: 3,50 «102 kgm? | 3,70 «102 kgm?
Gesamuangsimex.: SA0DImIE: Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
(|EngeEEutARiEge) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Krafte und Momente +Fx
% +Mx
Q = +Mz\\1) +Fy
A
+Fz Fx - v - Diagramm
ARS [ Ass 2500
Kréfte dynamisch [N]
Fx? 2500 2300
Fv 2500 2100
F. 5000 6000 z
-F2 3000 4000 g 1900
Momente dynamisch [Nm] 1700 i
Mx 350 500 P
My (700) 1000 (1300) 1500 Emn==am
M: (500) 1000 (1300) 1300
9 Maximalwert (siche Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 200 300 4,00 500 6,00 7,00 8,00
Werte in Klammern beziehen sich auf langen Schilitten (380) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,,Cstat* (Seite TL11) zu beachten.

Stand: 03.05.2021 Seite B28



ANTRIEBS

Mechanische Lineareinheit Beta 140-SRS-SSS

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Rollenfiihrung (SRS)
oder Doppelschienenflihrung (SSS)

Verfahrweg + 480 (660)9

Gesamtldnge

je 2SA Verldangerung um 60mm
bei 2SA 135 105 320 (500)% Verfahrweg 55 | bei 2SA 85 o 2
bei 4SA 165 bei 4SA 115 .
bei 65A 195 L ot bei 65A 145 \B\C, (-0
bei 8SA 225 4 4 bei 8SA 175 o\ |53 215
, %; S
‘ oo ~ *E'
| —_— of = — H n@-@
- 8 I e m B B ™ %m o
° e 4 o L ° N N
X ; T hi o 0
= - - P R S
S8 | 45| 66 10 140 8
Qe S 70 E}
NFS 235:0,02 (415)% <5 50 0
] A°
7 o 5
- 606 < o
" = ~ @ Q ¢ Q $ ¢ ¢ . a) Werte in Klammern gelten
i q l:: _;_ ——-—Cj __ o ___L____________» slg fur lange Schlittenplatte
(g AN () S A . n
4 ~ ¢ a_ ¢ ¢ ¢ ¢ ‘@ ¢_ Be_festlgungselemente siehe
&lod PPN Seite B50
O-¢ —€)—| | O
| 1T 1] Z =1
°
7 100 (190) 9| 100 (190) @ &
1 270 (450)9 3.
Gewichte SRS = SSsS Technische Daten SRS | S§SS
]
Basis ohne Verfahrweg: 14,00 kg 15,00 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,40 kg 1,90 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 6,20 kg 7,00 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 500 mm: 9,70 kg 10,90 kg Leerlaufdrehmoment: 1,00 Nm | 1,50 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréfte und Momente - Antriebselement KGT
X
Drehzahl max.: 3000 min-t
. +Mx Durchmesser: 25 mm
P Steigung: 5/10/25/50 mm
2 = Tragheitsmoment: 2,25 +10* kgm?/m
’ “P +Fy . "
\ Spindelabstiitzung SA
+Fz
0SA 2SA 4SA 6SA B8SA
SRS | sss 3000
Krafte dynamisch [N] 2500
Fx 6000 =
Fv 2500 = 2000
Fz 5000 6000 = 1500
©
-Fz 3000 4000 % 1000~ N ,,,,,,,,,,:,,,,,,,,,,A‘,,
Momente dynamisch [Nm] 5 .
Mx 350 500 Saman e
My 700 (900) 1000 (1400) 0
VO I . I N O O I OSSO L.
M: 500 (900) 1000 (1400) & \QQ '@Q ‘190 0330 {bQQ 0330 @Q @Q (OQQ é,DQ

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)
Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenfihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat” (Seite TL11) zu beachten.

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtléange: 10 mm je 2 SA)
Ausflihrung mit Doppelmutter (,MM®) ist nur mit langer Schlittenplatte (500) und nicht mit Steigung ,50" mdglich.

Seite B29

Gesamtlange [mm]

Stand: 16.03.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 140-C-ZSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung (ZSS)

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

Stand: 16.03.2021

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Gesamtldnge = Verfahrweg + 560 (740)¥
120 320 (50009 Verfahrweg 120
4 4 5
165 46 @G 215
o
2
B s s S,
1 .y
— e 5 fcel - * .
27 |{C oD = |
N_ | | . | | ~ ~
e | N [ TFe Sl S S
53 @dj 712002 140 g §
90 3 40 (60)P DYES
B Sl
962F8 & 70 8
¢ 25H7 235:0,02 (415)9 S 50 z
& =
5 2
o R
8. ? > ? # ﬁ% a) Werte in Klammern gelten §
S& .L ~ © &0 O O OO . fur lange Schlittenplatte =
M o M E
4 L U lel o . - 0 o 1 . . | —lsls
f o - n T ®) Werte in Klammem gelten
i 1 ¢J\ O O & O 6 O i fiir Ausfiihrung GX
© aall 4>—¢¥t
[ || Z & E' | Befestigungselemente siehe
Z .
45 [ 100 (19009 | 100 (19009 Ca SeileBo0
' 270 (45009 %.
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 15,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,70 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schilitten kpl. 320 mm: 7,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 500 mm: 11,70 kg Leerlaufdrehmoment: 3,50 Nm
) Tragheitsmoment: 2,00 *102 kgm?
Gfasamtlange max: 100 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 220 mm
Krafte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZSS 4000 I
Krafte dynamisch [N] 3800 N
d)
Fx 4000 3600
Fv 3200 —_—
F: 7500 z
-F: 5000 i Se
Momente dynamisch [Nm] 3000
Mx 600 2800
My 1200 (1700) 2600
M: 1200 (1700) 2400
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
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ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung (ASS)

Gesamildnge = Verfahrweg + 550 (630)9

Mechanische Lineareinheit Beta 140-C-ASS

125 300 (380)¥ Verfahrweg i 125
=
¢ & 71:002 & RS
6/) C?] 53 e 6%’) dj/ b)
B8 0 >, N\& 40 _(60)
NS o % \&
S ™ Qe
\,(\@
™y ) ;
o ) o —
+ + E % ]
& ‘ N v 2% N
= <|®'a T
I 1 I ! ey © =
e = * =
o (o} =
160 235:002 (35009 « i ‘;
“
?62F8 7 70 90 K
¢ 25H7 A 50 140 215§
Xy @
o =
) E
f’ # S # 7 # I a VYerte in Klammern gelten
o6 6| | & ) o oo fur lange Schlittenplatte
o - _ [=} I ~ _ 1 N | ©
e & ole b) Werte in Klammern gelten
© o o[ |5|— : o 0 0 fiir Ausfiihrung GX
oo © ©-0-4
¥ | 4
[ &E £oip| Z, w_er————— | Befestigungselemente siehe
100 100 Q@ Seite B50
270 %
Gewichte ASS Technische Daten ASS
Basis ohne Verfahrweg: 30,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,50 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlittenantrieb 300 mm: 11,70 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlittenantrieb 380 mm: 14,00 kg Leerlaufdrehmoment: 3,50 Nm
Tragheitsmoment: 3,70 «102 kgm?
Gesamtlénge max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
(EngoretatnAnmage] Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Kréfte und Momente +Fx
+Fz Fx - v - Diagramm
ASS 2500
Krafte dynamisch [N] 2400
Fx9 2500 2300
Fv 3200 2200
Fz 7500 Z 2100
-Fz 5000 I 2000
Momente dynamisch [Nm] 1900
Mx 600 1800
My 1200 (1600) 1700
M: 1200 (1600) 1600
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm?®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (380) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]
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Mechanische Lineareinheit Beta 140-C-SSS

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 480 (660)2

ANTRIEBS
TECHNIK

je 2SA Verlangerung um 60mm
bei 2SA 135 105 320 (5000 Verfahrweg 55 |bei 2SA 85 o 4
bei 4SA 165 165 46 bei 4SA 115 \&% 71:008
bei 6SA 195 bei 6SA 145 ) ?;
bei 8SA 225 4 4 bei 8SA 175 o\% |53 215
“S\C-
%/‘
o s ¢ - ~
- B = " A = — 1
- 0 p— — — | o %m &
X ; T A e o}
g =1 1 T [ ST
2|8 | 45 | 66 140 g
S 2
INFS 235:0,02 (415)% o
3 o
: B oTe o
— Lo ole o
§ o E_;_ | _% __ 9 | a) Werte in Klammern gelten
g i o ~ fiir lange Schlittenplatte
: “le oo e
o & . Befestigungselemente siehe
Seite B50
[
>
7 100 (190) @ | 100 (190) % K
1 270 (450) 9 3.
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 15,00 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,90 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 320 mm: 7,00 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 500 mm: 10,90 kg Leerlaufdrehmoment: 1,50 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréfte und Momente . Antriebselement KGT
+FX
Drehzahl max.: 3000 min-!
 +MXx Durchmesser: 25 mm
Steigung: 5/10/25/50 mm
Tragheitsmoment: 2,25 *10* kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2SA 4SA 6SA 8SA
SSS 3000
Kréfte dynamisch [N] 2500
Fx 6000 =
C
Fv 3200 = 2000
Fz 7500 = 1500
-F2 5000 E 1000 - AN NENEEA UNENERREEERREE RSN
[
Momente dynamisch [Nm] a 500
Mx 600 = .
My 1200 (1700) 0
VLS . I . O O O OO0
M: 1200 (1700) & \QQ \(00 N 0330 {bQQ n§3° @Q @0 %°Q @030

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (500)

%

Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)
Ausfiihrung mit Doppelmutter (,MM®) ist nur mit langer Schlittenplatte (500) und nicht mit Steigung ,50“ méglich.

Stand: 16.03.2021
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ANTRIEBS
TECHNIK

Mechanische Lineareinheit Beta 165-ZSS

mit Zahnriementrieb und Schienenfiihrung (ZSS)

174

Gesamtlange = Verfahrweg + 780 (980)@ %
190 400 (600)9 Verfahrweg 190 &
4] 46 4] 79:002 215 8
=
L [=]
+ + + 8 [ o z
d | 1 g ~ %
0 Ola
3 D) N B _=rst®sg
o
\Ji -
o | e}
| 3
69.3 % 165 50 (60)°
170 {5\%
$80F8 ” S
$32H7 90 (190)% 90 (1902
o
Q©
© i : T — © ¢l S ! a) Werte in Klammern gelten
T ‘é‘% é" ® 0“"0 ® ‘9&‘ ¢ | fiir lange Schlittenplatte
3 o | ~|o
| : B =l g | ©Q ®) Werte in Klammemn gelten
! — ! fiir Ausfiihrung GX
1
_—?—4? ?¢—0‘|—<>-?0—¢— G}\ |
& o 1 Befestigungselemente siehe
= % Seite B50
85 300:0,02 (500)¥ i
360 (560)9 3.
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 38,40 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,00 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 400 mm: 11,90 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schiitten kpl. 600 mm: 17,90 kg Leerlaufdrehmoment: 12,00 Nm
Tragheitsmoment: 8,50 *102 kgm?
G"esamtlange fHax.: 7700 mm Antriebselement: Zahnriemen 75 ATS 15
(langens aut Anfage) Verfahrweg pro Umdrehung: 450 mm
Kréafte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZSS 10000
Krafte dynamisch [N] 9800
Fx 10000 9600
Fv 5000 9400
F. 15000 Z 9200
-F2 8000 F 2000
Momente dynamisch [Nm] gzgg
Mx 700 8400
My 1400 (2000) 8200
Mz 1100 (1500) 8000
9 Maximalwert (siche Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]
Profilausfiihrung ,S* bei Gesamtlange 5840 mm bis 7700 mm (Seite B49)
Stand: 16.03.2021
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Mechanische Lineareinheit Beta 165-SSS
mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Schienenfihrung (SSS)

ANTRIEBS
TECHNIK

Gesamtlange = Verfahrweg + 590 (790
je 2 SA Verldngerung um 80 mm Z
o
bei 2 SA =150 110 400 (600)9 Verfahrweg 80 |bei 2 SA = 120 ‘9,3,) (%) 79002
bei 4 SA =190 bei 4 SA = 160 "o \'G
bei 6 SA = 230 Ay ® Ay bei 6 SA - 200 N R 202
bei 8 SA = 270 bei 8 SA = 240 S
<+ 4 + 8
3 | X 1 o -
H— 3
8| 2l3 0|8
SIIES 0
sla | §
g [ &
= T )|
S160| 75
3 &
8 90 (190)9) 90 (19019 g
= Q
£ Q
N
e o & - g/ °
] £y S © o 0000 @ z 3 Werte in Klammern gelten
= . 1o R . 13 513 firr lange Schlittenplatte
[Col IR oY% + g -~ N — | N
S
T 0 OO DOe © e Befestigungselemente siehe
L %% > 3 <+ %4 | Seite B50
L& Z, I —
5 300:002 (5000% s
f S
17 360 (5609 B
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 33,90 kg Geschwindigkeit max.: 2,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,70 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 400 mm: 11,50 kg Wiederholgenauigkeit: +0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 600 mm: 17,25 kg Leerlaufdrehmoment: 3,00 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréfte und Momente . Antriebselement KGT
+FX
Drehzahl max.: 3000 min-!
. +Mx Durchmesser: 40 mm
’ Steigung: 5/10/20/40 mm
Trégheitsmoment: 1,65 *10°3 kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 28A 4 SA 6SA 8SA
SSS 3000
Krafte dynamisch [N] 2500
Fx 18000 =
c
Fv 5000 = 2000
F. 15000 = 1500
-Fz 8000 N 4000 - N e e e S
©
Momente dynamisch [Nm] 5 =50
Mx 800 e
My 1800 (3000) 0
M 1400 (2000 QO O O O O O O OO O D
: (2000) CLE P E LSS S

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600)

Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Stand: 16.03.2021
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ANTRIEBS
TECHNIK

Mechanische Lineareinheit Beta 165-SGV
mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Gleitfihrung (SGV)

Gesamtlange = Verfahrweg + 590
je 2 SA Verldngerung um 80 mm
bei 2 SA = 150 110 400 Verfahrweg 80 |bei 2 SA = 120
bei 4 SA =190 bei 4 SA = 160
bei 6 SA = 230 é—-k L% i-ﬁ bei 6 SA = 200 Gl
bei 8 SA = 270 bei 8 SA = 240
< + +
2d B+ |
i Nk
? d
g — T )
S T 1]
5|60 | 75 20
2 . 80
B O
8 300:0,02 O 60
b Q>
= ©
® -
N -6 i
. 11%6 dTe clo oo 67 -
S SI s t+re—8—+——4—— 5|8
oy + S = o T Befestigungselemente siehe
e 000 oe © @ Seite B50
L ¢ < l%rl -0 $*§
lel & N —
@
5 90 90 {A@
17 360 3
®/“
Gewichte SGV Technische Daten SGV
Basis ohne Verfahrweg: 31,00 kg Geschwindigkeit max.: 2,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,30 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 400 mm: 10,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Leerlaufdrehmoment: 3,00 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréfte und Momente Antriebselement KGT
+Fx Drehzahl max.: 3000 min-1
Durchmesser: 40 mm
Steigung: 5/10/20/40 mm
Tragheitsmoment: 1,65 *10° kgm2/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2 SA 4 SA 6SA 8SA
SGV 3000
Kréfte dynamisch [N] 2500 A
Fx 18000 =
F £ 2000
¥ - E S
Fz - = 1500
@
-F: = £ 1000
Momente dynamisch [Nm] &
500 =
Mx = i =y
My - 0
- VDO P P O LS OSSP OO
M: (OQ \QQ '\(OQ (]90 q(,’JQ %QQ 0330 bpg b(pQ 9)00 93‘06

4~ => Muss durch externe Fiihrung aufgenommen werden.

Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verldngerung der Gesamtldnge: 10 mm je 2 SA)
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Mechanische Lineareinheit Beta 165-C-SGV

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Gleitfuhrung (SGV)

Gesamtlange = Verfahrweg + 530
je 2 SA Verldngerung um 100 mm
bei 2 SA =120 110 400 Verfahrweg 80 |bei 2 SA =90 4 659,3,)
bei 4 SA =170 pi T 7 bei 4 SA = 140 N \C 77,78 215
bei 6 SA = 200 | B, i (S bei 6 SA = 190 4 ! !
[+ + + bR
! S E_oo ' o~ b &
S| o E%‘
- .| {1 QI To)
@ 0 o Q
EE ! ; gt L INZ |
o t+ e
~N ES) % |
S} ) o }
2 G '
5 | 70 | 75 20 105+0,02
3 o 165
3 300002 ; 4
a o 3
E q)'\g
o &0
o XXX o
X[ m o ~N| O
Sl's I e | N NS
') Befestigungselemente siehe
° ‘< Ldid E,‘ ‘e\a\ Seite B50
[ L
5 90 9 42,
(3
17 360 g%(
Gewichte SGV Technische Daten SGV
Basis ohne Verfahrweg: 34,00 kg Geschwindigkeit max.: 1,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,75 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 400 mm: 10,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréfte und Momente Antriebselement KGT
+Fx Drehzahl max.: 3000 min-t
Durchmesser: 50 mm
Steigung: 10/20 mm
Tragheitsmoment: 3,45 +10% kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0 SA 2 SA 4 SA 6 SA
SGV 3000
Krafte dynamisch [N] 2500
Fx 25000 T 2000
Fv 5 E
E. B z 1500
-F. ) g 1000 —FFHHH AN PR
Momente dynamisch [Nm] a 500
Mx - H P
0
My - N N N N N N
= O L X O L (O L L O
M SEEFE LSS

» => Muss durch externe Fiihrung aufgenommen werden.

v
Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Stand: 16.03.2021
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ANTRIEBS
TECHNIK

Mechanische Lineareinheit Beta 165-C-SSF
mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Schienenflhrung (SSF)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 590
je 2 SA Verldngerung um 100 mm (ab 6 SA)
bei 6 SA = 170 bei 6 SA = 110
bel 8 SA - 220 120 410 Verfahrweg 60 bel 8 SA - 160 183
46 77,78 15
28
™ ==} i:l. ==} ==} Hz 8
i 8.5
M7O;7.[/ef | —s
|| —= TStief %g L
: Sle] Y
o~ o~
@© NN
© =] O [~
RE —| 8 NZIE
Q1= S}
o] =
o
g 70 75 20 1050,02
= 165
& . 300:0,02 et
[%} 3
g
E
g m ® N[O
sl 1T 1 &l — 8717 T2 Befestigungselemente siehe
8 @ Seite B50
e ToF—L
5 90 90 Y2
17 360 e
Gewichte SSF Technische Daten SSF
Basis ohne Verfahrweg: 38,90 kg Geschwindigkeit max.: 1,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 4,40 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 410 mm: 25,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréafte und Momente . Antriebselement KGT
+FX
Drehzahl max.: 3000 min-1
. +Mx Durchmesser: 50 mm
Steigung: 10/20 mm
Tragheitsmoment: 3,45 «108 kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
+Fz
0 SA 2 SA 4 SA 6 SA
SSF 3000
Krafte dynamisch [N] 2500 :
Fx 25000 = 5
Fv 5000 £ 2000
F2 15000 = 1500
©
-Fz 8000 Y 1000
Momente dynamisch [Nm] é—) 500 H
Mx 800 5 =ag
My 1800 0
QIO O O I O P SN OO O»
M: 1400 @Q \QQ \(OQ Q,QQ rf?Q %QQ rb(OQ b\QQ b(QQ %QQ GD(OQ

Gesamtléange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (ab 4SA: Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)
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Mechanische Lineareinheit Beta 180-ZSS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung (ZSS)

ANTRIEBS
TECHNIK

Gesamtldnge = Verfahrweg + 700 (9200% §
160 380 (600)% Verfahrweg 160 %
683 4 202 46 4 790,05 215 ;
9 2
. =] ]
] < [ —FT elg
\‘H + 3 F LN 8 @ % a
Q1E W0
; 77@\ [\1o sBtet 772 . e
5 N\ —— =
e | g
120 20 S 180 50 (60)”
V ' '
$B80F8 , 300 (5209 %’\\TN
‘ 2602002 (4809 | S
[Te) [
©
® + A * 3 Werte in Klammern gelten
000 re fiir lange Schlittenplatte
¢ e f—lf—R— 1 % 5
b) ;
i 0006 b VYerte |n"KIammern gelten
° b, |6 Do fur Ausfiihrung GX
| | 1 - . .
) ) '770 Befestigungselemente siehe
60 75 (185)° 75 (185)° & Seite B50
G
Gewichte ZSS Technische Daten ZSSs
Basis ohne Verfahrweg: 37,70 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 380 mm: 11,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schilitten kpl. 600 mm: 15,70 kg Leerlaufdrehmoment: 8,00 Nm
Tréagheitsmoment: 5,60 +102 kgm?
G"esamtlange max.: 6200 mm Antriebselement: Zahnriemen 75 AT10
(lngere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 320 mm
Kréafte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZSS 6000
Krafte dynamisch [N] 5800
d)
Fx 6000 5600
Fv 6000 -
F. 12000 =z 54
-Fz 6000 g 5200
Momente dynamisch [Nm] 5000
Mx 1500 4800
Mv 3000 (4000) 4600
M: 1500 (2000) 4400
d) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 16.03.2021
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ANTRIEBS
TECHNIK

Mechanische Lineareinheit Beta 180-ASS

Gesamtlange = Verfahrweg + 730

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfliihrung (ASS)

134

165 400 Verfahrweg 165 S
240 50 (60)P o &
S 69.3 1401002 Sla
2 2 oe! S| =
Wil =
% @
W g
E o
~
= ——— e o| N
©
e
o
Il T 1 ¥ Lo
= ]
125 #80F8 &
?62F8 2
0 | 0 0 @ g—
S o9 |*or P LIL®
A4 A4 ~ * 3 b) Werte in Klammemn gelten
_ S i SR § i S S old fiir Ausfilhrung GX
| ®32H7 NN
A ¢ * Befestigungselemente siehe
-#— —¢- —¢- & 4 | ¢ © 4 Seite B50
75 75
300
350:0,02
Gewichte ASS Technische Daten ASS
Basis ohne Verfahrweg: 48,90 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,80 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlittenantrieb 400 mm: 25,60 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 8,00 Nm
Gesamtlange max.: 6200 mm Tragheitsmoment: 6,20 *102 kgm?
(Iangere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 75 AT10
Verfahrweg pro Umdrehung: 320 mm
Kréafte und Momente +Fx
="
N =
¥ +MZ\P +Fy
' 1
+Fz Fx - v - Diagramm
ASS 3500 =
Krafte dynamisch [N] -
Fx9 3500 3400
Fv 6000
F: 12000 Z 3300
-F2 6000 i
Momente dynamisch [Nm] 3200
M. 1500
. 3100
My 3000
M: 1500 3000
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Seite B39

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 16.03.2021



Mechanische Lineareinheit Beta 180-SSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Gesamtldnge

Verfahrweg + 570 (790)%

je 2SA Verlangerung um 80 mm /9)
G @)
bei 2SA = 150 110 380 (600)¥ Verfahrweg 80 bei 2SA = 120 d’,g,) > ,79:002
bei 4SA = 190 bei 4SA = 160 Z 2
bei 65A = 230 2 202 L2 4 bei 65A = 200 T \% 1223 248
bei 8SA = 270 | bei 8SA = 240 S &\
1 ki '
N == 3 3 i
f= [ 19 ¢ | X | & 13 EE o
o 1 o 0
~N o o
o 8 -
& [l ’/é i
o
NE )
£ix | 60 75 20 180
NS
N | o
pSS fial é}
8 . 300 (5200 a5
= “ ~N
S _ 260:0,02 (4809 {9
] Re) o
= ) T
Z ©
= [Te)
& | b
€ N ¢ * X a) Werte in Klammern gelten
§7 & + %00 %00 + ol fur lange Schlittenplatte
IR = b —————| §I
1SS + 00 006 + Befestigungselemente siehe
h Seite B50
¢|¢ RS @ | % .,*,\*,\ ) ||
) ) A7707 —
qQ. o :
5 75 1185)9 75 (185) 6‘,;@/
17
Gewichte SS8S Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 33,50 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,80 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 380 mm: 10,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 600 mm: 15,50 kg Leerlaufdrehmoment: 2,50 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréafte und Momente . Antriebselement KGT
+FX
Drehzahl max.: 3000 min-!
. +Mx Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5/10/20/40/60 mm
Tragheitsmoment: 6,45 +10* kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2 SA 4 SA 6SA 8SA
SSS 3000
Krafte dynamisch [N] 2500 ‘
Fx 12000 =
c AY
Fr 6000 = 2000
Fz 12000 = 1500
©
-Fz 6000 Y 1000
Momente dynamisch [Nm] g 550 L
Mx 1500 TS
My 3000 (4000) 0
QO O O N O O O OO & D
Mz 1500 (2000) S \00 \(,30 q,QQ q(?Q ":90 ngaQ @Q b‘PQ %QQ <o(°Q

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600)

Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstiitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Stand: 16.03.2021
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Mechanische Lineareinheit Beta 180-C-ZSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfluhrung (ZSS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 700 (9200% é
160 380 (600)% Verfahrweg 160 8
693 4 202 46 4 790,05 215 2
5 .
; =] 5
F — 5 |2 (== 2l
NH E + T i W 9 3 @ &S & o
id
2 7//(')\ M0 A5tief () ) S
N vkj — I‘& o g
| o | © Jo O ©
120 20 %, 180 50 (60)°
‘ 300 (52009 o . ‘
®80F8 _ 260:0,02 (48009 i %
. o
., |®32H7 S O
o N S
gl ||
& & b4 & 3 Werte in Klammern gelten
ooo LA o + i | g fur lange Schlittenplatte
o—-—¢— \ 4 & [Ie] g m
! 000 000 + b) Werte in Klammem gelten
¢ o ¢ | ¢ ;\\,\ fur Ausfihrung GX
& 1 -
0 Befestigungselemente siehe
a a A gung:
60 75 (185) 75 (185) 75//('9/ Seite B50
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 39,70 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,60 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 380 mm: 14,65 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 600 mm: 15,75 kg Leerlaufdrehmoment: 8,00 Nm
Gesamtlange max.: 6200 mm Tragheitsmoment: 4,65 +102 kgm?
(tangere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 75 AT10
Verfahrweg pro Umdrehung: 320 mm
Krafte und Momente
+Fx
@ +Mx
Fx - v - Diagramm
ZSS 6000 ~
Kréfte dynamisch [N]
9 5750 AN
Fx 6000
Fv 8000 5500
F. 15000 z
-F2 8000 s 9290 S
Momente dynamisch [Nm] 5000
Mx 1800
My 3600 (4800) 4750
M: 1800 (2400) 4500
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 16.03.2021
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Mechanische Lineareinheit Beta 180-C-ASS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung (ASS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 730

134

165 400 Verfahrweg 165 S
240 50 (60)b) o 2
g 69,3 140 10,02 § é
o et et
IS ? Hie! S| =
vl e
&
T o
~
= I
©
o
=)
125 o
o
, |p62F8 2
o} 0 e e——
o0 [°°7 PN Ll [°° K3
— ¢ ¢ ¢ 8 ®) Werte in Klammern gelten
8- —t—— Q| — ol fiir Ausfiihrung GX
| @32H7 [ | NN
1 ¢ @ | g Befestigungselemente siehe
‘¢‘ + # ¢ 4 | ¢ © © 3( #‘ + -¢- Seite B50
L At 0 O
75 75
300 2
350:0,02 o@
G, ;
Gewichte ASS Technische Daten ASS
Basis ohne Verfahrweg: 51,50 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,60 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlittenantrieb 400 mm: 27,35 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Leerlaufdrehmoment: 8,00 Nm
Gesamtlange max.: 6200 mm Trégheitsmoment: 7,75 «102 kgm?
(langere auf Anfrage) Antriebselement: Zahnriemen 75 AT10
Verfahrweg pro Umdrehung: 320 mm
Kréfte und Momente +Fx
+Fz Fx - v - Diagramm
ASS 3500
Krafte dynamisch [N] N
Fxd 3500 3400 N
Fy 8000 N =
Fz 15000 Zz 3300 .
-F: 8000 i N
: 3200 ™
Momente dynamisch [Nm]
M 1800 N
. 3100
My 3600 (4800) L
~N
M: 1800 (2400) 3000
9 Maximalwert (siche Diagramm ,Fx-v-Diagramm") 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Bei mechanischen Lineareinheiten mit Rollenflihrung
ist bei statischer Belastung die statische Tragzahl ,Cstat“ (Seite TL11) zu beachten.

Stand: 16.03.2021 Seite B42



ANTRIEBS
TECHNIK

Mechanische Lineareinheit Beta 180-C-SSS

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfiihrung (SSS)

Gesamtladnge = Verfahrweg + 570 (7909

je 2SA Verldngerung um 80 mm /é)
G @)
bei 2SA = 150 10 380 (60)? Verfahrweg 80 | bei 2SA = 120 %, \& 79:002
bei 4SA =190 bei 4SA = 160 5 "%
bei 6SA = 230 s 202 50 L bei 65A = 200 S \% 222 ZiS
bei 8SA = 270 ) bei 8SA = 240 S
T ki
E3 EN: == 3 3
- == A R==T o« 0
™ - S e ———— o 0
g [(e}
[}
m
kS
<R | 60| 75
N
sl , 300 (520)?
g | 260:0,02 (4809
= g
3 <
& = =
£ | 10
C R
O]l ry 000 00 .~ a) Werte in Klammern gelten
% g[ @ D SR — 8| — ——H 8|3 fiir lange Schiittenplatte
ke - 00 ©© B Befestigungselemente siehe
oo |o o | o Lec Seite B50
I L, & e —— |
0
5 75 (185)9 75 (185)9 %y
SF
17
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 37,00 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,00 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 380 mm: 14,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schilitten kpl. 600 mm: 15,40 kg Leerlaufdrehmoment: 2,50 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréafte und Momente . Antriebselement KGT
+FX
Drehzahl max.: 3000 min*
~ +Mx Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5/10/20/40/60 mm
Tragheitsmoment: 6,45 +10* kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2 SA 4 SA 6SA 8SA
SSS 3000
Krafte dynamisch [N] 2500 :
Fx 12000 * =
P \
Fr 8000 £ 2000
Fz 15000 = 1500
@
-Fz 8000 Y 1000 !
Momente dynamisch [Nm] g 500 <
Mx 1800 nmn
My 3600 (4800) 0
M 1800 (2400 O L,SL,LPLLLSL S S
2 (2400) S ELE L PSS

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (600)

* bei KGT 3240 und 3260: 8000 N

Gesamtlange [mm]

Sonderausfiihrung: Spindelabstitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Seite B43
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Mech. Lineareinheit Beta Ausfiihrung Rechts-Links

ANTRIEBS
TECHNIK

C
A D Verfanrweg |E, Verfahrweg D B

=l

= S9S
BauaréRe A B Gesamtlange C D E Gewindetrieb

9 [mm] | [mm] [mm] [mm] [mm]
Beta 60-SGV 2 x Verfahrweg + 460 (560)* + E Tr 20x4 oder
a) H

Beta 60-SSS 65 | 45 je 4 SA Verlangerung um 120 mm 180250)" min. 20/0008 1S4 KGT 2005
Beta 70-C-SRS g0 5o 2X Verfahrweg+510 (610 +E o (240)° min. 30 ohne SA ' Ty 16x4 oder
Beta 70-C-SSS je 4 SA Verlangerung um 80 mm min. 30” ohne SA KGT 1605
Beta 80-SRS 105 o5 2XVerfahrweg+590 (710 +E (270" min. 30 ohne SA | Tr 20x4 oder
Beta 80-SSS je 4 SA Verlangerung um 100 mm min. 30® ohne SA KGT 2005
Beta 110-SRS 105 g5 2 Verfahrweg + 800 (1160)” +E . (500)° min. 50ohne SA | Tr 24x5 oder
Beta 110-SSS je 4 SA Verlangerung um 120 mm min. 30 ohne SA KGT 2505

Detaillierte Mal3e siche Hauptdatenblatt der entsprechenden BaugréRe.

a) Werte in Klammern gelten fiir lange Schlittenplatte.
b) Wert gilt bei Flinrung Bosch-Rexroth. Bei Fiihrung THK gilt Wert 40.

Stand: 25.10.2017
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ANTRIEBS
TECHNIK
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Profilabmessungen

Profil Beta 40

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmald [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 50-C

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 60-SGV-SSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 60-ZSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal® [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment 1z [mm?]

Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 70-C-ZRS-SRS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmals [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

1,72
636
88914

133632
3762
6678

2,45
907
235424
294804
8586
11792

3,35
1240
474324

577693
13698
19256

3,01
1114
400064

522090
11943
17403

3,70
1370
583502

852344
15714
24348

Stand: 17.06.2021



Profilabmessungen
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Profil Beta 70-C-ZSS-SSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmaf [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 80-ZRS-SRS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment 1z [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 80-ZSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment 1z [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 80-SGV-SSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment 1z [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 80-C-ZRS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

TECHNIK

3,70
1370
563227

852687
14783
24360

5,58
2066
1274608

1706029
29631
4615

5,52
2044
1330612

1694165
30499
42354

5,55
2056
1371407

1677472
30626
41937

5,69
2109
1304382

1760119
31042
44002

ANTRIEBS

Seite B46



ANTRIEBS
TECHNIK
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Seite B47

8.2

14,2

Profilabmessungen

Profil Beta 80-C-ZSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal® [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 100

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal} [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 100-D

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?#]

Flachentragheitsmoment 1z [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 110-ZRS-SRS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal® [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment 1z [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

5,91
2190
1374486

1772461
30321
44309

8,03
2976
1784876

3588262
41011
71764

4,87
1804
917778

2328902
23868
46578

10,5
3890
4999522

6042239
85583
109849

Stand: 17.06.2021



Profilabmessungen
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Profil Beta 110-ZSS-SSS / 110-C-SGV

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmalf’ [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment 1z [mm4]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 120

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmalf’ [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment 1z [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 120-C-SSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?*]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 120-C-ZSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

TECHNIK

10,65
3945
4940967

5979329
79570
108620

10,44
3867
3093457

7081517
62660
118024

13,24
4902
7217779

8754150
104573
145902

13,75
5092
7115871

8943087
108651
149051

ANTRIEBS
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TECHNIK
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Profilabmessungen

Profil Beta 140

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment 1z [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 140-C

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Beta 165 (-C)

S
spezifische Masse [kg/m] 19,95
Flachenmaf’ [mm?] 7392
Flachentragheitsmoment ly [mm?*] 21411115
Flachentragheitsmoment 1z [mm?*] 25986463
Widerstandsmoment Wy [mm?] 228612
Widerstandsmoment Wz [mm?] 314987

Profil Beta 180 (-C)

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal} [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]

Flachentragheitsmoment [z [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

10,14
3757
3160259

9121665
69973
130309

10,1
3733
3117373

9047121
66782
129244

24,57
9102
24649421

31365033
259364
380182

15,85
5870
9351064

24300412
137690
269903

Stand: 17.06.2021



Nutensteine (NS) und Befestigungsleisten (BL)

NS 1..7 /11

c

NS 4.1/10

g
o 7
6

NS 8/9/12..14

9
-
)

RM2/4/6

* Erlauterung der Seite C..E siehe Katalogseite Z1
Bfs = Befestigungsschraube DIN 912 / ISO 4762

Stand: 26.05.2021

ANTRIEBS
TECHNIK

Lineareinheit Seite* NS Ident.-Nr. I B h g
[mm] | [mm] | [mm]
Beta 40 CundD 7 31600 16 | 59 | 1.5 | M3
2 10557 16 | 10 | 4 | M5
Beta 50-C . RM2 15370 10 | 6 4 | M4
& 8 14644 12 | 8 | 45 | M5
Beta 60 o 9 14652 12 | 8 | 45 | M4
12 16280 12 | 8 | 45 | M3
2 10557 16 | 10 | 4 | M5
Beta 70-C E RM2 15370 10 | 6 | 4 | m4
3 10558 20 | 12 | 5 | M6
Beta 80(-C) E RM4 15371 13 8 | 6 | M5
4 10559 18 | 14 | 6 | M8
. 41 16552 20 | 13 | 6 | M8
10 16499 20 | 13 | 6 | M6
Beta 100 RM4 15371 13 | 8 6 | M5
1 10556 12 | 10 | 4 | v4
CundD 2 10557 16 | 10 | 4 | M5
RM2 15370 10 | 6 | 4 | M4
= 41 16552 20 | 13 | 6 | M8
10 16499 20 | 13 | 6 | M6
Higts 100:D 8 14644 12 | 8 | 45 | M5
Beta 140-C CundD 9 14652 12 | 8 | 45 | M4
12 16280 12 | 8 | 45 | M3
4.1 16552 20 | 13 | 6 | M8
E 5 10560 20 | 14 | 8 | M8
10 16499 20 | 13 | 6 | M6
Beta 110(-C) 1 10556 12 | 10 | 4 | M4
.- 2 10557 16 | 10 | 4 | M5
11 13510 12 | 10 | 35 | M4
RM2 15370 10 | 6 | 4 | Ma
4.1 16552 20 | 13 | 6 | ™8
E 5 10560 20 | 14 | 8 | ™8
10 16499 20 | 13 | 6 | M6
Bt 120 1 10556 12 | 10 | 4 | M4
CundD 2 10557 16 | 10 | 4 | M5
RM2 15370 10 | 6 | 4 | M4
& D 14 18481 22 | 135 | 76 | M8
Beta 120-C : 10 16499 20 | 13 | 6 | M6
Und E 13 18479 22 | 135 | 7.6 | M4
3 10558 20 | 12 | 5 | M6
e 4.1 16552 20 | 13 | 6 | M8
10 16499 20 | 13 | 6 | M6
B 140 RM4 15371 13 [ 8 | 6 | M5
1 10556 12 | 10 | 4 | m4
CundD ™2y 15370 10 | 6 | 4 | Ma
6 10561 25 | 18 | 8 | M10
Beta 165(-C) E RM6 15372 18 | 10 | 8 | M6
» 6 10561 25 | 18 | 8 [ M10
RM6 15372 18 | 10 | 8 | M6
Beta 180(-C) —— 3 10558 20 | 12 | 5 | ™6
RM2 15370 10 | 6 | 4 | M4
R MR ]b]|n D | d | t
Lineareinheit BL | Ident.-Nr. tmm] | tmmi | 1mm1 | fmmi Bfs tmmi | rmm | [mm]
Beta 40 1| 10552 | 70 | 50 | 15 |175|M6] 11 | 6,6 | 6.8
Beta 50-C 1| 10552 | 70 | 50 | 15 |17,5|M6] 11 | 6,6 | 6.8
Beta 60 5 | 14489 | 70 | 50 | 15 | 13 |[M6| 11 | 6,6 | 68
Beta 70-C 1| 10552 | 70 | 50 | 15 |175|M6| 11 | 6,6 | 6.8
Beta80(-C) | 2 | 10553 | 70 | 50 | 15 | 20 |M6| 11 | 6,6 | 6.8
Beta 100 2 | 10553 | 70 | 50 | 15 | 20 |[M6| 11 | 6,6 | 68
Beta 100-D 5 | 14489 | 70 | 50 | 15 | 13 [Me6| 11 | 6,6 | 68
Beta 110(-C) | 2 | 10553 | 70 | 50 | 15 | 20 | M6| 11 _| 6,6 | 6.8
Beta 120 1 10552 70 50 15 17,5 | M6 11 6,6 6,8
Beta 120-C 7 | 18430 | 70 | 50 | 16 | 25 |M6| 11 | 66 | 7
Beta 140(-C) | 2 | 10553 | 70 | 50 | 15 | 20 | M6| 11 | 6,6 | 6.8
Beta 165(-C) | 3 | 10554 | 80 | 60 | 25 | 30 [M8] 15 | 9 | o
Beta 180(-C) | 3 | 10554 | 80 | 60 | 25 | 30 |M8| 15 | 9 | 9

Seite B50



ANTRIEBS
TECHNIK

Bestellbezeichnung flir Zahnriemenantrieb

Bestellbeispiel: Beta 80-ZRS-32 AT5-E-220-1000-1420-AK-AZ1-8RM4-1

Produktreihe

BaugréRe (Version*)
Antrieb

Z = Zahnriemenantrieb

0 = ohne Antrieb
A = angetriebener Schlitten

Flhrungssystem
R = Rollenflihrung

S = Schienenfiihrung
G = Gleitfihrung

0 =ohne Fihrung

konstruktive Ausfiihrung
S = Standard

Antriebsausfiihrung
Zahnriemenbreite und Zahnteilung

Hub pro Umdrehung
Verfahrweg
Gesamtlange

Abdeckung
AK = Abdeckband (Hinweis: bei Beta 80 und Beta 100 wird Gesamtlange gréfer)

Zubehor

AZ1 = Antriebswelle kurz, Anbauseite C
AZ1-GX = Antriebswelle lang ohne Passfedernut, Anbauseite C
AZ2 = Antriebswelle kurz, Anbauseite D
AZ2-GX = Antriebswelle lang ohne Passfedernut, Anbauseite D
AZ6 = Antriebswelle kurz, Anbauseite C und D
AZ6-GX/C = Antriebswelle kurz, Anbauseite D und
Antriebswelle lang ohne Passfedernut, Anbauseite C
AZ6-GX/D = Antriebswelle kurz, Anbauseite C und
Antriebswelle lang ohne Passfedernut, Anbauseite D
weitere Anordnungen fiir Antriebswelle siehe Seite Z1
AZx-S = Antriebswelle Sonder (x=1 Seite C, x=2 Seite D, x=6 Seite C und D)
EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
ES2/ES10 = induktiver Endschalter Schlieer mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
EMS/EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut
BL = Befestigungsleiste
NS/ RM = Nutenstein 1 ..14 / Rhombusmutter 2 .. 6 (siche Tabelle Seite B50)
Sonderausfiihrung
0 = Standard
1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)
weiteres Zubehor (separate Position)
MGK = Motorglocke und Kupplung (nach MaRblatt)
URT = Umlenkriementrieb (nach Mafblatt)
* z. B. Beta 80-ZSS oder Beta 80-C-ZSS

Seite B51

Stand: 09.01.2020



Bestellbezeichnung flir Gewindespindelantrieb

ANTRIEBS
TECHNIK

Bestellbeispiel: Beta 80-SRS-M-2020-1000-1430-2SA-2ES2-6BL2-0

Produktreihe
Baugrofe (Version*)
Antrieb

S = Spindel

0 = ohne Antrieb
Flhrungssystem

R = Rollenfihrung

S = Schienenfiihrung

G = (Hilfs-) Gleitfiihrung

0 = ohne Fihrung
konstruktive Ausfiihrung
S = Standard

V = Vorschubachse

F = Fihrung auf3enliegend

Antriebsart
M = Einzelmutter (Kugelgewinde)

MM = Doppelmutter (Kugelgewinde)

(TR = Trapezgewindemutter - optional)
Antriebsausfiihrung

Durchmesser und Steigung (Kugelgewinde)
(Durchmesser x Steigung (Trapezgewinde) — optional)
Verfahrweg
Gesamtlange

Spindelabstiitzung SA
(Anzahl)

Zubehor
EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
ES2/ES10 = induktiver Endschalter SchlieBer mit 2 m / 10 m Kabel angebaut
EMS /EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut

BL = Befestigungsleiste

NS/ RM = Nutenstein 1 ..14 / Rhombusmutter 2 .. 6 (siehe Tabelle Seite B50)
Sonderausfiihrung

0 = Standard

1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

weiteres Zubehor (separate Position)

MGK = Motorglocke und Kupplung (nach MaRblatt)

URT = Umlenkriementrieb (nach Maf3blatt)

KRG = Kegelradgetriebe direkt angebaut

Endschalteranbau und Schmierstellen siehe Seite Z1

Abdeckband ist Standard bei Gewindeantrieb

weitere Antriebsarten auf Anfrage madglich:

MK bzw. TK (= Kunststoffeinzelmutter), KK (= Kunststoffdoppelmutter)

*z. B. Beta 70-A-SRS oder Beta 70-C-SRS
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