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Kompakt Lineareinheiten »Delta«
mit Zahnriementrieb oder Kugelgewindetrieb
und Schienenfiihrung
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In ein verdrehsteifes Aluminiumprofil wurden
zwei groBdimensionale Schienenfiihrungen
parallel eingebaut. Vier Kugelumlaufschlitten
tragen die Schlittenplatte. —_—
Als Antrieb werden Zahnriemen oder Prézisions-
Kugelgewindetriebe eingesetzt. Die Kompakt-
Lineareinheiten Delta zeichnen sich besonders
durch eine niedrige Bauhéhe aus und kénnen
aufgrund der breiten Basis groBe Quermomente
aufnehmen.

Die Abdeckung von Antrieb und Fihrungen er-
folgt mit dem bewahrten Adeckbandsystem der
Beta-Lineareinheiten. Ebenfalls von dieser Pro-
ducktreihe wurde das Spindelabstiitzungssystem !
Ubernommen.

Die bearbeitete Grundflache und die exakte
Anschlagkante ermdglichen eine einfache
Montage praziser Fiihrungs- und Antriebs-
systeme.
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ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Rollenfliihrung (ZRS)

Kompakt-Lineareinheit Delta 90-ZRS
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Gewichte ZRS Technische Daten ZRS
Basis ohne Verfahrweg: 2,95 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,42 kg Beschleunigung max.: 30 m/s?
Schlitten kpl. 160 mm: 1,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 240 mm: 1,85 kg Leerlaufdrehmoment: 2,00 Nm
Tragheitsmoment: 4,65 *10“ kgm?
Gesamtlange max.: 4000 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 100 mm
Kréafte und Momente
+Fx
@ tMx
Fx - v - Diagramm
ZRS 800
Kréafte dynamisch [N]
d)
Fx 800 750
Fv 500
F. 1000 z
-F 1000 g 400
Momente dynamisch [Nm]
Mx 60 650
My 80 (110)
M: 80 (110) 600
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (240)

>> Achtung << keine steckbare Antriebswelle

Position muss bei Bestellung definiert werden, z. B. ,AZ1“! (Siehe Bestellbezeichnung)

Seite D1

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 25.03.2021



Kompakt-Lineareinheit Delta 90-SRS

ANTYIEZT
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mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Rollenflihrung (SRS)
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Gewichte SRS Technische Daten SRS
Basis ohne Verfahrweg: 3,25 kg Geschwindigkeit max.: 0,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,47 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schilitten kpl. 160 mm: 1,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 240 mm: 1,85 kg Leerlaufdrehnmoment: 0,30 Nm
Gesamtlange max.: 1500 mm
Kréfte und Momente Antriebselement KGT
Drehzahl max.: 3000 min!
Durchmesser: 12 mm
Steigung: 5/10 mm
Tragheitsmoment: 1,20 *10° kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2SA
SRS 3000 X v
Krafte dynamisch [N] \
2500
Fx 1000 = X
= \
Fy 500 ‘€ 2000 C
F: 1000 = 1500 a
© AY
- N AN
Fz 1 900 £ 1000
Momente dynamisch [Nm] 5
Mx 60 =00
My 80 (110) 0
M 80 (110 Q N N N
d (110) S & &

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (240)

Stand: 25.03.2021

Gesamtlange [mm]

Seite D2



ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfiihrung (ZSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 280 (40009

Kompakt-Lineareinheit Delta 110-C-ZSS
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Gewichte ZSS Technische Daten ZSSs
Basis ohne Verfahrweg: 5,10 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,80 kg Beschleunigung max.: 40 m/s?
Schilitten kpl. 145 mm: 2,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schilitten kpl. 265 mm: 3,15 kg Leerlaufdrehmoment: 2,0 Nm
Tragheitsmoment: 7,60 «10* kgm?
G“esamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 AT5-E
(ingere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 110 mm

Kréfte und Momente

ZSS
Krafte dynamisch [N]
Fx? 1100
Fy 1200
F: 3000
-F: 1500
Momente dynamisch [Nm]
Mx 500
My 550 (1000)
M 550 (1000)

9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®)
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (265)

Seite D3

Fx [N]

Fx - v - Diagramm

1100
1050
1000
0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 05.05.2021



Kompakt-Lineareinheit Delta 110-C-SSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 230 (350)? +C
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Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 4,90 kg Geschwindigkeit max.: 2,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,90 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 145 mm: 2,30 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 265 mm: 3,25 kg Leerlaufdrehmoment: 1,00 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréfte und Momente Antriebselement KGT
Drehzahl max.: 3000 min™
Durchmesser: 16 mm
Steigung: 5/10/20/40 mm
Tragheitsmoment: 3,25 +10° kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2SA 4SA 6SA 8SA
SSS 3000
Kréfte dynamisch [N] _. 2500 \
Fx 2000 = 1
Fr 1200 E, 2000
F: 3000 £ 1500
N
-Fz 1500 g 1000
Momente dynamisch [Nm] a £55 H
Mx 500 o zEiaae
My 550 (1000) 0
M 550 (1000 QQQQQQQQQQQQQQQ
: (1000) FEEFP L L LS

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (265) Gesamtlange [mm]

Sonderausflihrung: Spindelabstitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtlange: 10 mm je 2 SA)

Stand: 05.05.2021

Seite D4



ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfuhrung (ZSS)

Kompakt-Lineareinheit Delta 145-C-ZSS
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Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 10,40 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,30 kg Beschleunigung max.: 40 m/s?
Schlitten kpl. 180 mm: 4,50 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 300 mm: 6,10 kg Leerlaufdrehmoment: 3,00 Nm
Tragheitsmoment: 2,85 +10° kgm?
G"esamtlange theX=: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 60 AT5-E
(léngere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 150 mm
Kréfte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZSS 2000 <
Krafte dynamisch [N]
Fxd 2000 1900
Fy 2500
Fz 5000 Zz 1800
-F: 3000 &
Momente dynamisch [Nm] 1700
00
My - 1600
My 1000 (1600)
M: 1000 (1600) 1500
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (300)

Lineareinheit in zwei Profil-Varianten erhaltlich:
Anschlagkante und Fiihrungssitz gefrast = Standard (Delta 145-C-ZSS)
Unbearbeitet = Alternativ (Delta 145-C-ZSA)

Seite D5

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 05.05.2021



Kompakt-Lineareinheit Delta 145-C-SSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)
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Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 10,30 kg Geschwindigkeit max.: 2,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,50 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schiitten kpl. 180 mm: 4,90 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schilitten kpl. 300 mm: 6,50 kg Leerlaufdrehmoment: 1,00 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
(langere auf Anfrage)
Kréafte und Momente Antriebselement KGT
Drehzahl max.: 3000 min-t
Durchmesser: 20 mm
Steigung: 5/10/20/50 mm
Tragheitsmoment: 8,50 +10° kgm?/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2SA 4SA 6SA 8SA
SSS 3000
. . il
Kréfte dynamisch [N] 2500
Fx 6000 T A
Fv 2500 E 2000
Fz 5000 < 1500
N
-F2 3000 -§ 1000 -
Momente dynamisch [Nm] o 5516 5 5
Mx 800 Eaante T
Mv 1000 (1600) 0
QO O O O O O O O O O
M: 1000 (1600) & \QQ (,_’Q q,QQ ‘)(PQ %QQ %QDQ @Q b?’g %QQ ‘o("Q

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenp

Lineareinheit in zwei Profil-Varianten erhéltlich:

latte (300)

Gesamtlange [mm]

Anschlagkante und Flhrungssitz gefrast = Standard (Delta 145-C-SSS)

Unbearbeitet = Alternativ (Delta 145-C-SSA)

Sonderausfiihrung: Spindelabstitzung mit Dampfungsring (Verlangerung der Gesamtldnge: 10 mm je 2 SA)

Stand: 05.05.2021
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Kompakt-Lineareinheit

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfihrung (ZSS)

Delta 200-ZSS

Gesamtldnge = Verfahrweg + 480 (630)0)
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Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 25,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,00 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 250 mm: 8,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schilitten kpl. 400 mm: 10,50 kg Leerlaufdrehmoment: 6,80 Nm
Tréagheitsmoment: 1,20 +102 kgm?
Gesamtiédnge max.: 2000 mm Antriebselement: Zahnriemen 75 AT10
Verfahrweg pro Umdrehung: 220 mm
Kréafte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZSS 6000
Krafte dynamisch [N]
Fx9 6000 5500
Fv 5000
F: 8000 Z 5000
-F: 5000 &
Momente dynamisch [Nm] 4500
Mx 3500 460
My 4300 (6000)
M:z 3200 (4500) 3500
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400)

Seite D7

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 25.03.2021



Kompakt-Lineareinheit Delta 200-SSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfiihrung (SSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 380 (53009 +C
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46 %5, N7 53 215
) . salp /Y) e/}‘é =" p =
e <
,5/%;
X
4] a7
o~ | 3| ™ Q
o ' ; T =
N Q . s 1 ~ %)
< - o|w
< _— j ®
~ g )
|8 | 44| 66 E 150,02 (265)% 15 200
2 1 T——*q_ £ =
N 30,2 ko S
= a N oy NI a) :
< 35 (4007 ) 8 o§ S Werte in Klammern gelten  Anschlagkante
g A S [NWAN fir lange Schlittenplatte
= e| @
= %‘ L0 ./ Befestigungselemente
1 + A siehe Seite D16
00000 Ausfiihrung
STIN + 4 M
S|3 e | M MM
he 2 PP AP, AnzahiSA| A | B | C | A [ B
6 0
16% ¢.1.¢ 0% - 5 90 | 40 | - |90 |40
! e e—'
795 | 795 Fir lange Schlittenplatte gilt Zeile ,0 SA*
1M (186 zusitzlich)® 1M (186 zusdtzlich®
Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 22,00 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,60 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 250 mm: 8,40 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 400 mm: 11,00 kg Leerlaufdrehmoment: 2,80 Nm
Gesamtlange max.: 2000 mm
Kréfte und Momente Antriebselement KGT
Drehzahl max.: 3000 min
Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5/10/20/40/60 mm
Tragheitsmoment: 6,45 *10* kgm2/m
Spindelabstiitzung SA
0SA 2 SA
SSS 3000
Krafte dynamisch [N] 2500 i
Fx 10000 * = \
Fv 5000 = 2000
Fz 8000 = 1500
©
-Fz 5000 Y 1000
Momente dynamisch [Nm] g =5
Mx 3500
My 4300 (6000) 0
QO O 8 &
M: 3200 (4500) & \00 ,{oQ {190

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400)

* bei KGT 3240 und 3260: 8000 N

Stand:25.03.2021

Gesamtlange [mm]
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ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenfiihrung (ZSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 450 (570)%

Kompakt-Lineareinheit Delta 240-ZSS

85 280 (400)% Verfahrweg 85
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- I ‘ fir lange Schlittenplatte
+ ki olo [=} 'I ~ | ©
T = —,_nl NN n| 0| © b
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Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 27,00 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 280 mm: 9,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 400 mm: 14,00 kg Leerlaufdrehmoment: 5,50 Nm
Tréagheitsmoment: 2,00 «102 kgm?
Gesamtlange max.: 3000 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
Verfahrweg pro Umdrehung: 150 mm
Krafte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZSS 2500
Kréfte dynamisch [N] 2400 =5
Fx? 2500 o S
2200
Fv 6000 _ 2100
F: 12000 Z. 2000
-Fz 8000 & 1900
Momente dynamisch [Nm] 1800
Mx 4500 1700
My 6000 (8500) 1600
M 4500 (6400 1500
z 500 (6400) 1400
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400)

Seite D9

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

5,00

Stand: 25.03.2021



Kompakt-Lineareinheit Delta 240-SSS

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfihrung (SSS)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 400 (520)9) 40

ANTRIEBS
TECHNIK
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Gewichte SSS Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 26,00 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,90 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 280 mm: 10,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 400 mm: 14,60 kg Leerlaufdrehmoment: 2,80 Nm
Gesamtlange max.: 3000 mm
Kréfte und Momente . Antriebselement KGT
+FX
Drehzahl max.: 3000 min-*
+Mx Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5/10/20/40/60 mm
Tragheitsmoment: 6,45 «10* kgm?/m
+Fz Spindelabstiitzung SA
0 SA 28A 4SA
SSS 3000
Krafte dynamisch [N] 2500
Fx 12000 * =
Fr 6000 = 200
F: 12000 ‘—_% 1500
-F2 8000 N 4000
Momente dynamisch [Nm] g it N
Mx 4500
My 6000 (8500) 0
VDO O O O O O
M: 4500 (6400) S '@Q (oQ (190 quQ beQ

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400)

* bei KGT3240 und 3260: 8000 N

Stand: 25.01.2021

Gesamtlange [mm]
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Kompakt-Lineareinheit Delta 240-C-ZSS

mit Zahnriementrieb und Doppelschienenflihrung (ZSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 460 (58009
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24XM6i8tief ! i + ] siehe Seite D16
> 46 o
HE i
795 (13959 | 795 (13959
’I’IOI (70910 (170)9
127 (187)9 | 127 (187)9
Gewichte ZSS Technische Daten ZSS
Basis ohne Verfahrweg: 25,50 kg Geschwindigkeit max.: 5,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 2,75 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 280 mm: 9,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schiitten kpl. 400 mm: 14,00 kg Leerlaufdrehmoment: 5,50 Nm
Tréagheitsmoment: 2,60 «102 kgm?
Gesamtlange max.: 8000 mm Antriebselement: Zahnriemen 60 ATL10
Verfahrweg pro Umdrehung: 180 mm
Krafte und Momente
Fx - v - Diagramm
ZSS 3800 T
Kréfte dynamisch [N] 3600
d)
Fx 3800 3400
Fv 6000 3200
F. 12000 z
-F2 8000 & 9000
Momente dynamisch [Nm] 2800
Mx 4500 2600
My 6000 (8500) 2400
M: 4500 (6400) 2200
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fx-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 25.03.2021
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Kompakt-Lineareinheit Delta 240-C-SSS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Kugelgewindetrieb (KGT) und Doppelschienenfliihrung (SSS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 400 (520)% +C

A 280 (40009 Verfahrweg B (7 710,02
NC

4 46 4 @\9 ” 53 215

Ay AL PN
X2

@ﬁ FSNFL T F
o - o
o 0l == S ° gl @ S
© 7 U = o
3 — ! | £
2| als44]| 66 240 g
NE 118&0,02 (238)9) & it
S Y =
3 2{\7176‘ 45 30,2 Anschlagkante &
% '.8//@}‘ ‘
g | a) Werte in Klammern gelten
% 12 E— +¢§ _?_ fir lange Schlittenplatte
[l | Loslw [ <
-t |t 97 ~ + Befestigungselemente
¢ |+ =t 2| + siehe Seite D16
5|9 = i & %T-#E’ E@—
olse bl ] o .
& + + S Ausfiihrung
5 E_ I+ + T M MM
— l@ s AnzahiISA[A[BJCc|A[B]C
@»& <40 O -4 € L] ] 5
B 90 | 30 | - 90 | 30 | -
795 (139,59 795 (13959 2
110 (1702|110 (170)9) 4 130 70 | 80 |130| 70 | 80
) )
127 OIS | 127 (I8 Fiir lange Schlittenplatte gilt Zeile ,0 SA*
Gewichte SS8S Technische Daten SSS
Basis ohne Verfahrweg: 24,20 kg Geschwindigkeit max.: 3,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 3,25 kg Beschleunigung max.: 20 m/s?
Schlitten kpl. 280 mm: 10,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,03 mm (KGT)
Schlitten kpl. 400 mm: 14,60 kg Leerlaufdrehmoment: 2,80 Nm
Gesamtlange max.: 5600 mm
Kréfte und Momente Antriebselement KGT
Drehzahl max.: 3000 min-!
Durchmesser: 32 mm
Steigung: 5/10/20/40/60 mm
Tragheitsmoment: 6,45 +10* kgm?/m
Spindelabstiitzung SA

0SA 2SA 4SA

SSS 3000
Krafte dynamisch [N] 2500 \
Fx 12000 * X \
Fv 6000 £ 4000
F: 12000 = 1500
F: 8000 8 000 i
Momente dynamisch [Nm] fg’ =5 HHH
Mx 4500 = ]
My 6000 (8500) 0
M: 4500 (6400) OSLSS '@QQ Q’QQQ rfJQQ‘_bQQQ%bQQ @QQ b@@@@éj@ @QQQ

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400)

* bei KGT3240 und 3260: 8000 N

Gesamtlange [mm]

Stand: 25.03.2021 Seite D12



ANTRIEBS
TECHNIK

Kompakt-Lineareinheit Delta Ausfilhrung Rechts-Links

c
A D Verfahrweg |E, Verfahrweg D B
—J
= SSS
Baugréie ik B GesamicngsIC B i Gewindetrieb *
[mm]|[mm] [mm] [mm] [mm]
a)
Delta 110-C | 60 | 25 |2 X Verfahrweg + 375 (815) + Bl 45 o650 | min. 20 ohne SA|  KGT 1605
je 4 SA Verlangerung um 80 mm
a)
Delta 145-C | 85 | 35 |2 X Verfahrweg +480 (720)° + B 4, 3500 | min. 20 ohne SA|  KGT 2005
je 4 SA Verlangerung um 120 mm
a)
Delta 200 90 | 40 |2 X Verfahrweg + 630 (330)" + B/ 5y 46000 | Min. 30 ohne SA|  KGT 3205
je 4 SA Verlangerung um 120 mm
a)
Delta 240(-C) | 90 | 30 |2 X Verfahrweg + 680 (920)7 + | g 4500 | Min. 30 ohne SA|  KGT 3205
je 4 SA Verlangerung um 120 mm

Detaillierte Mal3e siehe Hauptdatenblatt der entsprechenden Baugrofie

* Ausfihrung nur mit Steigung 5 mm mdglich

a) Werte in Klammern gelten fiir lange Schlittenplatte

C
A D Verfahrweg |E, Verfahrweg D B
BauaréRe A B Gesamtlange C D E
9 [mm]{[mm] [mm] [mm] [mm]
Delta 110 * 77,5|77,5| 2 x Verfahrweg + 445 (685)? + E | 145 (265)? min. 20
Deita 149 80 | 80 | 2 x Verfahrweg + 520 (760)® + E | 180 (300)? min. 25
auf Anfrage

Detaillierte MalRe siehe Hauptdatenblatt der entsprechenden Baugrofie
a) Werte in Klammer gelten fiir lange Schlittenplatte

* Antriebswelle nach unten

Seite D13
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Profilabmessungen

Stand: 18.06.2021

—iﬁ
BEP
40
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1.4

: Anschlagkante Standard Seite C

1
0[] 6.2
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, 145
g
©
f
L F
| 83 Al
i *
10
1

Profil Delta 90

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment 1z [mm?4]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Delta 110-C

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Delta 145-C

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment 1z [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

* gilt fiir Variante mit bearbeitetem Profil

ANTRIEBS
TECHNIK

3,26
1207
223339
1195788
9982
26573

4,32
1601
446420
2505144
13426
44851

7,8

2899
1251254
7737207
29621
105418
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ANTRIEBS
TECHNIK

Seite D15
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© .40
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i IS
:‘ ©
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0 10.8
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180
I
: Anschlagkante Standard Seite C
Y

Profilabmessungen

Profil Delta 200

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Delta 240

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmaly [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?4]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Delta 240-C

ZSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment |z [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]
SSS

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

15,7

5805
3889990
28139811
59044
278731

26,6

9850
6369119
59788355
120820
498219

18,5

6848
4850972
38448286
97446
320402

18,5

6850
4944409
38449888
97673
320416

Stand: 18.06.2021



Nutensteine (NS) und Befestigungsleisten (BL)

ANTRIEBS
TECHNIK

NS1/2/4/6/

22 /23 | b | h
Lineareinheit Seite * NS Ident.-Nr. g
g [mm] | [mm] | [mm]
= . 23 28914 18 12 4,5 M6
-Q Delta 110-C E 22 27352 18 12 4,5 M5
N RM2 15370 10| 6 | 4 | M4
G 4 10559 18 14 6 M8
R B 4.1 16552 20 13 6 M8
10 16499 20 13 6 M6
NS4.1/10 RM4 15371 13 8 6 M5
g £ 6 10561 25 18 8 M10
RM6 15372 18 10 8 M6
4 10559 18 14 6 M8
B 4.1 16552 20 13 6 M8
<l 7/ Delta 200 C und D unten
s 10 16499 20 13 6 M6
RM4 15371 13 8 6 M5
10556 12 10 4 M4
C und D oben
2 10557 16 10 4 M5
RM2/4/6 c 6 10561 25 | 18 | 8 | M10
RM6 15372 18 10 8 M6
Delta 240 1 10556 12 10 4 M4
CundD 2 10557 16 10 4 M5
RM2 15370 10 6 4 M4
6 10561 25 18 8 M10
Delta 240-C E
RM6 15372 18 10 8 M6
. L 1 12 b h D d t
Lineareinheit BL Ident.-Nr. Bfs
[mm] [ [mm] | [mm] | [mm] [mm] |[mm] | [mm]
D Delta 90 8 18447 70 [ 50 | 15 [13,5| M6 | 11 [ 66 | 6,8
1.1 13224 49 30 15 (17,5 M6 | 11 6,6 | 6,8
Delta 110-C
1 10552 70 [ 50 | 15 [17,5| M6 | 11 [ 66 | 6,8
Delta 145-C 2 10553 70 [ 50 | 15 | 20 | M6 | 11 | 66 | 6,8
d Delta 200 3 10554 80 [ 60 | 25 | 30 | M8 | 15 9 9
Delta 240 4 10555 70 [ 50 | 16 | 20 | M6 | 11 | 6,6 | 6,8
Delta 240-C 10 17326 70 [ 50 | 15 [185| M6 | 11 | 6,6 | 6,8

* Erlduterung der Seite C..E siehe Katalogseite Z1
Bfs = Befestigungsschraube DIN 912 /1SO 4762

Stand: 10.03.2020 Seite D16



ANTRIEBS
TECHNIK

Bestellbezeichnung fir Zahnriemenantrieb

Bestellbeispiel: Delta 145-C-ZSS-50 AT5-E-110-1000-1340-AK-AZ1-8RM4-1

Produktreihe

BaugroRe (Version*)

Antrieb

Z = Zahnriemenantrieb

0 = ohne Antrieb

Flhrungssystem

R = Rollenfiihrung

S = Schienenfiihrung

konstruktive Ausfiihrung

S = Standard ; A = Alternativ (Profil unbearbeitet)

Antriebsausfiihrung
Zahnriemenbreite und Zahnteilung

Hub pro Umdrehung
Verfahrweg
Gesamtlange

Abdeckung
AK = Abdeckband

Zubehor

AZA1 = Antriebswelle kurz, Anbauseite C

AZ2 = Antriebswelle kurz, Anbauseite D

AZ6 = Antriebswelle lang, Anbauseite C und D

AZX = integrierte Antriebswellen (Standard, auRer Delta 110-C und 145-C)
weitere Anordnungen fiir Antriebswelle siehe Seite Z1

EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2 m / 10 m Kabel angebaut

ES2/ES10 = induktiver Endschalter Schlieer mit 2 m / 1 Om Kabel angebaut

EMS/EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut

BL = Befestigungsleiste

NS /RM = Nutenstein 1 .. 21 / Rhombusmutter 2 .. 6 (siehe Tabelle Seite D16)

Sonderausfiihrung

0 = Standard

1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

weiteres Zubehor (separate Position)

MGK = Motorglocke und Kupplung (nach Mafblatt)
URT = Umlenkriementrieb (nach Maf3blatt)

* z. B. Delta 240-ZSS oder Delta 240-C-ZSS

Seite D17
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Bestellbezeichnung fir Gewindespindelantrieb

ANTRIEBS
TECHNIK

Bestellbeispiel: Delta 145-C-SSS-M-2010-1000-1360-2SA-2ES2-6BL2-0

Produktreihe

BaugréRe (Version*)

Antrieb

S = Spindel

0 = ohne Antrieb

Flhrungssystem

R = Rollenfiihrung

S = Schienenfiihrung

konstruktive Ausfiihrung

S = Standard ; A = Alternativ (Profil unbearb.)
Antriebsart
M = Einzelmutter (Kugelgewinde)

MM = Doppelmutter (Kugelgewinde)

(TR = Trapezgewindemutter - optional)
Antriebsausfiihrung

Durchmesser und Steigung (Kugelgewinde)
(Durchmesser x Steigung (Trapezgewinde) - optional)
Verfahrweg
Gesamtlange

Spindelabstiitzung SA
(Anzahl)

Zubehor

EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2m / 10m Kabel angebaut
ES2/ES10 = induktiver Endschalter SchlieRer mit 2m / 10m Kabel angebaut
EMS / EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut

BL = Befestigungsleiste

NS /RM = Nutenstein 1 .. 21 / Rhombusmutter 2 .. 6 (siehe Tabelle Seite D16)

Sonderausfiihrung

0 = Standard

1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)
weiteres Zubehor (separate Position)

MGK = Motorglocke und Kupplung (nach MaRblatt)
URT = Umlenkriementrieb (nach Mafblatt)

Endschalteranbau und Schmierstellen siehe Seite Z1

Abdeckband ist Standard bei Gewindeantrieb

weitere Antriebsarten auf Anfrage moglich:

MK bzw. TK (= Kunststoffeinzelmutter), KK (= Kunststoffdoppelmutter)

* z. B. Delta 240-SSS oder Delta 240-C-SSS

Stand: 08.04.2020 Seite D18



