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Portal-Lineareinheit Sigma 70-ZRS

mit Zahnriementrieb und Rollenflihrung (ZRS)

Gesamtltinge = Verfahrweg + 295 (345)
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Gewichte ZRS Technische Daten ZRS
Basis ohne Verfahrweg: 3,05 kg Geschwindigkeit max.: 6,25 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 125 mm: 1,20 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schiitten kpl. 175 mm: 1,35kg Leerlaufdrehmoment: 0,85 Nm
Tragheitsmoment: 6,70 «10* kgnm?
Gesamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 25 AT5-E
{H TS AN AR Eg ) Verfahrweg pro Umdrehung: 125 mm
Kréfte und Momente
+Fx
Pd
+Mx
. y *+Fy
+Mz
+Fz Fy - v - Diagramm
ZRS 1050
N
Krafte dynamisch [N] 1000
Fs® 1050 S0
Fr 1350 228
F 1850 z
F 1200 = e
== : Y 750
Momente dynamisch [Nm] =60
S
Mx 50 650 SSm
My 70 (120) 600 I~ L
M: 80 (110) 550
0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00 6,00

© Maximalwert (siehe Diagramm ,F,-v-Diagramm®)
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (175)

Seite S1

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 19.03.2020



Portal-Lineareinheit Sigma 70-ARH

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARH)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 300
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Gewichte ARH Technische Daten ARH
Basis ohne Verfahrweg: 4,25 kg Geschwindigkeit max.: 6,25 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 225 mm: 2,75 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 0,85 Nm
G"esamtlange e 8000 mm Tragheitsmoment: 5,37 «10-° kgm?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 25 AT5-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 125 mm
+Fx
/
+Mx
D my FY
+Mz
+Fz Fy - v - Diagramm
ARH 1050
Krifte dynamisch [N] 1000
F.o 1050 550 \
Fv 1350 228
F 1850 z
. = 800
-F2 1200 L 750
Momente dynamisch [Nm] 700
—
Mx 50 650 ™~ ]
My 120 600 ]
M: 110 550

0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00 6,00
Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

® Maximalwert (siehe Diagramm ,F,-v-Diagramm®)

Stand: 19.03.2020 Seite S2



Portal-Lineareinheit Sigma 70-ARS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ARS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 225
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Gewichte ARS Technische Daten ARS
Basis ohne Verfahrweg: 3,50 kg Geschwindigkeit max.: 6,25 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,40 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schiitten kpl. 125 mm: 2,30 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 0,85 Nm
(GasamiEngs Exs 20T Tragheitsmoment: 5,37 +10° kgn?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 25 AT5-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 125 mm
Fy - v - Diagramm
ARS 1050
Kréfte dynamisch [N] 1000
F.o 1050 950
Fr 1350 Zgg
F 1850 Z
I-f 1200 = B
2 L 750
Momente dynamisch [Nm]
700 ~
Mx 50 650 I~ T
My 70 600 e
M:z 80 550

0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00 6,00
Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

9 Maximalwert (siehe Diagramm ,F,-v-Diagramm®)

Seite S3 Stand: 19.03.2020



Portal-Lineareinheit Sigma 90-ZRS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ZRS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 340 (390)@
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Gewichte ZRS Technische Daten ZRS
Basis ohne Verfahrweg: 5,10 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,65 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schiitten kpl. 150 mm: 2,00 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schiitten kpl. 200 mm: 2,40 kg Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
Tragheitsmoment: 2,10 +10°3 kgm?
Gesamtiange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E
(angeea;auf Anfrags) Verfahrweg pro Umdrehung: 175 mm
Kréafte und Momente
+Fx
T
+Mx
. wy  HFY
+Mz
+Fz Fy - v - Diagramm
ZRS 1300
Kréafte dynamisch [N] 1250
F.O 1300 1200
1150
Fv 2000 1100
Fz 2500 Z. 1050
-Fz 1500 > 1000
Momente dynamisch [Nm] 950 <
Mx 120 900 SSu
My 160 (230) ggg u
Mz 150 (200) 750
9 Maximalwert (siehe Diagramm ,Fy-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 500 6,00 700 8,00
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (200) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 19.03.2020

Seite S4



ANTRIEBS
TECHNIK

Portal-Lineareinheit Sigma 90-ZRSD

mit Zahnriementrieb und Rollenfliihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten (ZRSD)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 505 (605) 9
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Gewichte ZRSD Technische Daten ZRSD
Basis ohne Verfahrweg: 8,40 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,65 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schiitten kpl. 150 mm: 1,80 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schiitten kpl. 200 mm: 2,15kg Leerlaufdrehmoment: 3,20 Nm
Tragheitsmoment: 1,70 <102 kgm?
Gesamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 16 AT5-E
eingens;e:Anirege) Verfahrweg pro Umdrehung: 175 mm
Kréfte und Momente
+Fx
T
+Mx

D oy FY
+Mz
+Fz

Fy - v - Diagramm

650

N\

ZRSD
Krafte dynamisch [N]
F© 650
Fv 2000
Fz 2500
-Fz 1500
Momente dynamisch [Nm]
Mx 120
My 160 (230)
M: 150 (200)

© Maximalwert (siehe Diagramm ,F,-v-Diagramm®)
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (200)

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten.

Seite S5

FxIN]
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350

0,00 1,00 200 3,00 4,00 5,00 6,00 7,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 19.03.2020

8,00



Portal-Lineareinheit Sigma 90-ARH

mit Zahnriementrieb und Rollenflihrung (ARH)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 355

ANTRIEBS
TECHNIK

25 275 Verfahrweg 55
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Gewichte ARH Technische Daten ARH
Basis ohne Verfahrweg: 7,20 kg Geschwindigkeit max.: 7,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,64 kg Beschleunigung max.: 60 nvs?
Schlitten kpl. 275 mm: 4,45 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
B Leerlaufdrehmoment: 2,30 Nm
SESaMUaRge MR 8000 mm Tragheitsmoment; 1,27 +10* kgm?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 150 mm
+Fx
-
+Mx
V#) +My ;+Fy
+Mz
+Fz Fy - v - Diagramm
ARH 1300
Krafte dynamisch [N] N\
b 1200
Fx 1300 -
Fv 2000 1100
Fz 2500 z
-F: 1500 < 1000
Momente dynamisch [Nm] 900
Mx 120
My 230 800
M: 200 700
®) Maximalwert (siche Diagramm ,Fy-v-Diagramm®) 0,00 1,50 3,00 4,50 6,00 7,50

Stand: 19.03.2020

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite S6



ANTRIEBS
TECHNIK

Portal-Lineareinheit Sigma 90-ARS

mit Zahnriementrieb und Rollenflihrung (ARS)

Gesamtlinge = Verfahrweg + 260
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Gewichte ARS Technische Daten ARS
Basis ohne Verfahrweg: 5,75 kg Geschwindigkeit max.: 7,50 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 0,64 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schiitten kpl. 150 mm: 3,60 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
. Leerlaufdrehmoment: 2,30 Nm
CESAmUANGE T 8000 Tragheits moment: 1,27 +10* kgn?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 32 AT5-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 150 mm
+Fx
P
+Mx
V\P +My +Fy
+Mz
+Fz Fy - v - Diagramm
ARS 1300
Kréfte dynamisch [N] \
F. 1300 1200 &
Fv 2000 1100
F: 2500 z Y
-F: 1500 w1000
Momente dynamisch [Nm] 900
Mx 120
My 160 800
Mz 150 700
© Maximalwert (siehe Diagramm ,F,-v-Diagramm®) 0,00 1,50 3,00 4,50 6,00 7,50

Seite S7

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 19.03.2020



Portal-Lineareinheit Sigma 120-ZRS

mit Zahnriementrieb und Rollenflihrung (ZRS)

ANTRIEBS
TECHNIK

Gesamtlange = Verfahrweg + 440 (570)%
110 220 (350)9 Verfahrweg 110
46 620,02 150
L m £ +
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jesoe - - o S e
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l — ? Werte in Kiammern gelten
o m' T fiir lange Schlittenplatte
o)
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= fiir Ausfiihrung GX
a,
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~
= #2016 Seite S17
= 40| mit PaBfeder DIN 6885 6x6x25
100 (165 zusdtzlich)“’l 100 (165 zusdtzlich) @
T T
Gewichte ZRS Technische Daten ZRS
Basis ohne Verfahrweg: 10,90 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,20 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 220 mm: 3,85 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 350 mm: 5,40 kg Leerlaufdrehmoment: 3,00 Nm
Tragheitsmoment: 7,50 10 kgn??
Gfesamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10-E
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Kréfte und Momente
+Fx
-
+Mx
w D> My ;+Fy
+Mz
+Fz Fy - v - Diagramm
ZRS 2800 1y
Kréafte dynamisch [N] —
F+© 2800
Fv 2300 2400
Fz 3000 Z 2200
x
-F: 1800 w5000
Momente dynamisch [Nm]
Mx 170 1800
My 270 (400) 1600 ™ T
M: 270 (400) 1400
° Maximalwert (siehe Diagramm ,Fy-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 400 500 6,00 7,00 800

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schilittenplatte (350)

Stand: 19.03.2020

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite S8



ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Rollenfiihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten (ZRSD)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 680 (940)@

Portal-Lineareinheit Sigma 120-ZRSD

110 220 (350)% 220 (350)% Verfahrweg 10
46 min. 20 620,02 150
S ¢ B 0
R Pk * + - oo <
) il I |

@f” 81 12

<
200+0,02 ) 70
7wt |50
~ \‘\% @6\)‘1 > ~
® e° , %@ o , %@ I Dwierici
& & erte in Klammern gelten
] P ::z: ) Xle fiir lange Schlittenplatte
j tote be R ° Befesti ! te sieh
pé eresiigungselemente siehe
N ©®o ° o® ®  m—e—al Seite 517
~ & Llw
=)
®20h6 250F8
40| mit Pafeder DIN 6885 6x6x30
100 (165 zusdtzlich)® 100 (165 zusdtzlich)®
T T T
Gewichte ZRSD Technische Daten ZRSD
Basis ohne Verfahrweg: 24,85 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,20 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 220 mm: 3,70 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 350 mm: 5,55 kg Leerlaufdrehmoment: 3,00 Nm
Tragheitsmoment: 4,92 «10°% kgm?
Gesamtlange max.: 8100 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 25 ATL10
(P aatAnhege) Verfahrweg pro Umdrehung: 200 mm
Kréfte und Momente
+Fx
/
+Mx
S My Y
+Mz
+Fz Fy - v - Diagramm
Kréfte dynamisch [N] 1800 "I
F.? 1800 1700 2K
Fv 2300 1600 =
F: 3000 1500
F» 1800 Z. 1400
Momente | dynamisch [Nm] < 1300
Mx 170 1200
My 270 (400) 1100
M: 270 (400) 1000
900
®) Maximalwert (siche Diagramm ,Fy-v-Diagramm?) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 5,00 6,00 7,00 8,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (350)

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten.

Seite S9

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 19.03.2020



Portal-Lineareinheit Sigma 120-ARH

mit Zahnriementrieb und Rollenfiihrung (ARH)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 490

TECHNIK

ANTRIEBS

®20h6

155
205

mit Pafifeder DIN 6885 6x6x25

Befestigungselemente siehe
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i N +
%60y Vter 46, S 750,02
W o
(o]
~
2 & — 11
o
[ | ©
foe - - 2
15 15{\ @«\\é
125 220 0@% 6\\2’&
1015 900,02 %-'}
56,5 @50F8 ~
25 o~ ®20H7
o
<
o o
% & L °
® ‘;\‘ ’_ I al Werte in Klammern gelten
g| { fiir Ausfiihrung GX
oo {1
SIS 3| 2|3 £ }
=| Q] 4 - |
0@ o | of : Seite S17
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Gewichte ARH Technische Daten ARH
Basis ohne Verfahrweg: 17,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 nm/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,20 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schiitten kpl. 370 mm: 9,90 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 3,80 Nm
GesamIaNgs: ek 8000 mm Tragheitsmoment; 7,90 +10+ kgn?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10-E

Kréfte und Momente

Kréafte dynamisch [N]
F.? 3200

Fv 2300

Fz 3000

-F2 1800
Momente dynamisch [Nm]
Mx 170

My 400

M: 400

®) Maximalwert (siehe Diagramm ,F,-v-Diagramm®)

Stand: 19.03.2020

Fx[N]

Verfahrweg pro Umdrehung:

Fy - v - Diagramm

3200 5

240 mm

3000 a

2800

2600

2400

2200

2000

1800

1600

0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 500 6,00 7,00 38,00
Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite S10



TECHNIK

ANTRIEBS

Gesamtldnge = Verfahrweg + 400

Portal-Lineareinheit Sigma 120-ARS
mit Zahnriementrieb und Rollenflihrung (ARS)

90 220 Verfahrweg 90 100 34 (4B)9
N 46 jef 750,02
= B B A0
S WO~ eief
o~ m
©, [
J . Sl
+ * © o
el KN Te}
1 1 00 °0 g ‘é . 8
10, olele L@
® - < I I LA 8l 8
g2 » 4 3
ul f =
a
15 40 S 5
90+0,02 75 o %
& #50F8 120 <
S 92017 150 =
@ S|
_rll:%_‘gf BEK2
al % s
o + 3 Werte in Klammern gelten
i1 fur Ausfiihrung GX
{ ‘o
.-U]J-' Befestigungselemente siehe
825 825 ONL Seite S17
I\
A
0”'@; %
Gewichte ARS Technische Daten ARS
Basis ohne Verfahrweg: 14,00 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,20 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schiitten kpl. 220 mm: 7,90 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
} Leerlaufdrehmoment: 3,80 Nm
G"esamtlange e 8000 mm Tragheitsmoment: 7,90 «10* kgm?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 40 AT10-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
+Fx
7
+Mx
D My Yy
+Mz
+Fz Fx - v - Diagramm
ARS 3200
Krafte dynamisch [N] 3000
b)
Fx 3200 2800
Fy 2300 —
F: 3000 z
-Fz 1800 LX< 2400
Momente dynamisch [Nm] 2200
Mx 170 2000
My 270 1800 =
Mz 270 1600
® Maximalwert (siehe Diagramm ,F-v-Diagramm®) 0,00 1,00 200 3,00 400 500 6,00 7,00 800

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite S11

Stand: 19.03.2020



Portal-Lineareinheit Sigma 160-ZRS

ANTRIEBS
TECHNIK

mit Zahnriementrieb und Rollenfihrung (ZRS)

Gesamtldnge = Verfahrweg + 530 (680)%

&
140 250 (400)% Verfahrweg 140 &
53 71:002 o 187
o
®
O u 0 0
| = p—
[02] o | ©
° 0l ‘ B xx ‘@ ™ o e
« | ~
z[}@
‘b'} 100 12 160
<>
?62F8 N 220:0,02 :
= 17020,02 s
@ 25H7 S|, 0,02 WO,
o %‘?‘ \)(\ 5
O’ Q % | -
®®.% v
ol o LR 4 /g S P 3 Werte in Klammemn gelten
ST .’. o2 e fur lange Schlittenplatte
®, ® ! = =L &) Werte in Klammern gelten
2 $25h6| | 85 | 85 ”%;7 % 2 fur Ausfiihrung GX
3 50 | ' mit Paffeder DINGBE5 8x7x25 KA ' '
o U S q)| . TS Befestigungselemente siehe
Q| M0 (185 zusdtzlich) | | | 10 (185 zusdizlich) Seite S17
Gewichte ZRS Technische Daten ZRS
Basis ohne Verfahrweg: 17,65 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,67 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 250 mm: 5,95 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 400 mm: 8,75 kg Leerlaufdrehmoment: 4,00 Nm
Tragheitsmoment: 1,23 +102 kgm?
Gesamtiange max.: 6100 mm Antriebselement: Zahnriemen 50 ATL10
(langere auf Anfrage) Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
Kréfte und Momente
+Fx
/f
+Mx
V# +My ;+Fy
+Mz
+Fz Fy - v - Diagramm
ZRS 4000 <
Kréfte dynamisch [N] 3800 -
o)
Fx 4000 3600 -
Fv 4500 -
Fz 6000 z
-F: 4000 2 8200
Momente dynamisch [Nm] 3000
Mx 500 2800
My 700 (1000) 2600
M: 700 (1000) 2400
® Maximalwert (siehe Diagramm ,F,-v-Diagramm®) 0,00 100 200 3,00 4,00 500 6,00 700 800
Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400) Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 19.03.2020
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ANTRIEBS
TECHNIK

Portal-Lineareinheit Sigma 160-ZRSD

mit Zahnriementrieb und Rollenflihrung sowie zweitem,
unabhangig verfahrbarem Schlitten (ZRSD)

Gesamtlénge = Verfahrweg + 800 (1100)

min. 30
135 250 (400)9 250 (400)% Verfahrweg 135 g
53 71:0.02] A~ 187
<
- _ ®
- - &
8' 1 B S IS
‘ [+ & ¢ ” — o ﬁ b
(\{7\{2\ .
b.f\ 95 12 160
<
220+0,02
8 &
< 28,5 ,b‘-)?
S L Y/ g3
© -~ _a) i
i’ ¢%. % & @%. Werte in Klammern gelten
N o .o -g P & Je fiir lange Schlittenplatte
o o ot i %t B/ NE .
= o0 ™, = ® ) Werte in Klammern gelten
30 @ * o® @ @q | . I fir Ausfihrung GX
CR @ 25h6 85 85 /ydj_ > Befestigungselemente siehe
2 . & 262F8 Seite S17
© 45 mit Pafifeder DIN6885 8x7x30 B eite
Q 10 (185 zusiitzlichl® 10 (185 zusdizlich®
T T
Gewichte ZRSD Technische Daten ZRSD
Basis ohne Verfahrweg: 28,10 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,68 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 250 mm: 5,75 kg Wiederholgenauigkeit: + 0,08 mm
Schlitten kpl. 400 mm: 8,30 kg Leerlaufdrehmoment: 3,50 Nm
Trégheitsmoment: 7,16 *10° kgm?
Gesamtlange max.. 6100 mm Antriebselement: 2 x Zahnriemen 32 AT10
{angersiaut. ArhEga) Verfahrweg pro Umdrehung: 210 mm
Kréafte und Momente
+Fx
A
+Mx
V#) +My +Fy
+Mz
+Fz Fy - v - Diagramm
ZRSD 2200 e
Kréafte dynamisch [N] 2100 S
Fx% 2300 2000
Fv 4500 1900
F: 6000 Z 1800
-Fz 4000 < 1700
: 1600
Momente dynamisch [Nm]
M 500 1400
Mx 700 (1000 1400
- (1000) 1300
Mz 700 (1000) 1200
© Maximalwert (siehe Diagramm ,F-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 400 500 6,00 7,00 8,00

Werte in Klammern beziehen sich auf lange Schlittenplatte (400)

Die angegebenen Werte gelten je Schlitten.

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Seite S13
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Portal-Lineareinheit Sigma 160-ARH

ANTRIEBS

mit Zahnriementrieb und Rollenflihrung (ARH)

Gesamtlange =

Verfahrweg + 570

TECHNIK

45 440 Verfahrweg 85 ¢ 9Detail A
250
s, |71:002 g 120 40 (60)?
26,0 4 < 1000.02
b oY EN| 0 (6x815 |
‘Sf/éf w0 © z
@ F — é’/y)
I lﬂ’ 79/ Detai A
%r
- M (28 - ©
= & o0 | 218 1olS
o] [[o} OlG6 |
- ™ N N |OINIS oY
— [+ 04 | s il \\1 N s - =
7l g =
20 20 50 A %
1605 150+0,02 100 Y o
2 3
935 $62F8 % 2
N 160 B g
26,5 o ) @ 25H7 187 o
? E
o
e © o0 L‘O’ &
® O‘ a Werte in Klammern gelten
—[®ef fiir Ausfiihrung GX
8| & S
N[ N @ Befestigungselemente siehe
1 looee o g Seite S17
© @ { I
ey © ¢0
X oN\&,
o2 95 | 95 EN
48,5 900,02 253 (B &y
% o
Gewichte ARH - Technische Daten ARH
Basis ohne Verfahrweg: 27,30 kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,63 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schiitten kpl. 440 mm: 14,65 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
. Leerlaufdrehmoment: 4,20 Nm
G:asamtlange fmiaxs: 6000 mm Tragheitsmoment: 1,50 +10° kgm?
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
+Fx
-~
+Mx
V+ +My +Fy
+Mz
+Fz Fy - v - Diagramm
ARH 4000
Krafte dynamisch [N] 3800
FxP) 4000 3600
Fv 4500 3400 N
Fz 6000 Z 3200
-Fz 4000 L|_X 3000 +——+—"t—F+ oo o pb—m-- -
Momente dynamisch [Nm] 2800
Mx 500 2600
Mv 1000 2400
M: 1000 2200
®) Maximalwert (siehe Diagramm ,F-v-Diagramm®) 0,00 1,00 2,00 3,00 4,00 500 6,00 7,00 800

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 19.03.2020
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ANTRIEBS
TECHNIK

Portal-Lineareinheit Sigma 160-ARS

mit Zahnriementrieb und Rollenflihrung (ARS)

Gesamtlange = Verfahrweg + 420

85 250 Verfahrweg 85
o~ a)
S 710,02 o " 120 40 (60)
L(+7._ 53] W 6‘\6‘ 100+0,02
0 q. &
(82} q)g‘(\ i
] ey 5
B T (9&).7 ol
H [ e,/(éf 3 < £ % g
— o ¢ 00 4 ™ © g 3 g ~
] | o o (b SRl 8
Al -2 \ S
R I3 =z
T z
20 20 o \@Q‘ 1 o
150+0,02 100 > B
= &
S. P62F8 160 0%/ _EE
Q @ 25H7 187 £
= o
(o)) || o~
= k()
& a) Werte in Klammern gelten
o fiir Ausfiihrung GX
-4
- Befestigungselemente siehe
) Seite S17
95 | 95 o, 4770,
& &2
(@} %
% N\
Gewichte ARS Technische Daten ARS
Basis ohne Verfahrweg: 21,25kg Geschwindigkeit max.: 8,00 m/s
Verfahrweg je 100 mm: 1,63 kg Beschleunigung max.: 60 m/s?
Schlitten kpl. 250 mm: 11,20 kg Wiederholgenauigkeit: +0,08 mm
) Leerlaufdrehmoment: 4,20 Nm
CESAmHANGe e Ba00 T Tragheitsmoment: 1,50 +10° kg
(langere auf Anfrage) (rotatorisch)
Antriebselement: Zahnriemen 50 AT10-E
Krafte und Momente Verfahrweg pro Umdrehung: 240 mm
+Fx
/
+Mx
V\F +My +Fy
+Mz
+Fz Fy - v - Diagramm
ARS 4000
Kréafte dynamisch [N] 3800
F. 4000 3600
Fv 4500 3400
Fz 6000 Z 3200
-Fz 4000 L|_>< 3000 ——"+—+—1trortp-
Momente dynamisch [Nm] 2800
Mx 500 2600
My 700 2400
M: 700 2200
® Maximalwert (siehe Diagramm ,F,-v-Diagramm®) 0,00 1,00 200 300 4,00 500 6,00 700 8,00

Verfahrgeschwindigkeit v [m/s]

Stand: 19.03.2020
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Profilabm

essungen
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. o
A
Y

Stand: 18.06.2021

Profil Sigma 70

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmal} [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Sigma 90

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

Profil Sigma 120

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmall [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment 1z [mm?]
Widerstandsmoment Wy [mm?®]
Widerstandsmoment Wz [mm?3]

Profil Sigma 160

spezifische Masse [kg/m]
Flachenmaly [mm?]
Flachentragheitsmoment ly [mm?]
Flachentragheitsmoment Iz [mm?*]
Widerstandsmoment Wy [mm?]
Widerstandsmoment Wz [mm?]

ANTRIEBS
TECHNIK

3,31
1227
311463
506501
11006
14471

5,69
2108
1011977
1806496
26583
39272

10,92
4044
4001551
5857612
74232
97627

15,08
5583
7080449
14157096
114660
176964

Seite S16



Nutensteine (NS) und Befestigungsleisten (BL)

ANTRIEBS
TECHNIK

NS 2..21

9

< N

™
] Q | b h
\’ Lineareinheit Seite * NS Ident.-Nr. g
Qo [mm] | [mm] | [mm]
Sigma 70 E 2 10557 16 10 4 M5
2 10557 16 10 4 M5
Sigma 90 E 21 22955 20 10 5 M6
RM2 15370 10 6 4 M4
19 23950 20 16 8 M6
Sigma 120 E 20 23949 20 16 8 M8
10 16499 20 13 6 M6
i 6 10561 25 18 8 M10
Sigma 160 E
RM6 15372 18 10 8 M6
. fm = il 12 b h D d t
Lineareinheit BL | Ident.-Nr. Bfs
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] [mm] | [mm] | [mm]
e Sigma 70 11 25267 70 50 13 12 [M6 | 11 6,6 6,8
Sigma 90 1 10552 70 50 15 | 17,5 | M6 1 6,6 6,8
Sigma 120 2 10553 70 50 15 20 | M6 11 6,6 6,8
L Sigma 160 2 10553 70 50 15 20 | M6 | 11 6,6 6,8

* Erlauterung der Seite C..E siehe Katalogseite Z1
Bfs = Befestigungsschraube DIN 912 / ISO 4762

Seite S17 Stand: 06.08.2020



Bestellbezeichnung fiir Zahnriemenantrieb

ANTRIEBS
TECHNIK

Bestellbeispiel: Sigma 120-ZRS-40 AT10-200-1000-1440-AZ1-6NS5-1
Produktreihe

BaugroRe

Antrieb

Z = Zahnriemenantrieb

0 = ohne Antrieb

A = angetriebener Schlitten
Flhrungssystem

R = Rollenflihrung

konstruktive Ausfiihrung

ZRS = Standard (Horizontal)

ZRSD = Standard Doppel (Horizontal)
ARH = Hubachse (Vertikal)

ARS = Standard (Horizontal)
Antriebsausfiihrung
Zahnriemenbreite und Zahnteilung

Hub pro Umdrehung
Verfahrweg
Gesamtlénge

Zubeh6r
AZA1 = Antriebswelle kurz, Anbauseite C
AZ2 = Antriebswelle kurz, Anbauseite D
AZ6 = Antriebswelle lang, Anbauseite C und D

weitere Anordnungen flir Antriebswelle siehe Seite Z1
EO2/EO10 = induktiver Endschalter Offner mit 2 m/10 m Kabel angebaut
ES2/ES10 = induktiver Endschalter SchlieRer mit 2 m/10 m Kabel angebaut
EMS/EMB = mechanischer Endschalter (S = Siemens, B = Balluff) angebaut
BL = Befestigungsleiste
NS /RM = Nutenstein 2 ..10 / Rhombusmutter 2 .. 6 (siehe Tabelle Seite S17)

Sonderausfiihrung
0 = Standard
1 = Sonder (Spezifikation im Klartext)

weiteres Zubehor (separate Position)
MGK = Motorglocke und Kupplung (nach MaR3blatt)

Stand: 09.01.2020 Seite S18



